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1 Einleitung

Auf Wunsch der Z21-Community ist die Z21-Service-Applikation ,Z21_Maintenance.exe” erstellt worden.
Mit dieser Anwendung kdnnen Sie Ihre Gerate der Z21-Systemfamilie (weil3e und schwarze 221,
smartRail) tber Ethernet oder WLAN konfigurieren und warten.

£ Z21 Maintenance Tool - OXx
Datei Optionen Hilfe

Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAN | R-BUS | multMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.
Hinweis: die Werkseinstellung ist 192.168.0. 111

Trennen

Versionen

Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version:
150530 Vi42 Z21b 0
System
Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleis-Strom: Temperatur:
20,1V 18,1V 22 mA 2mA 33 °C
verbunden mit 192.168.0.111 T

Neben den eventuell aus der App bekannten Einstellungen kénnen fortgeschrittene Anwender auch die
Netzwerkeinstellungen andern (auf eigene Verantwortung!) oder auch die Z21-Firmware updaten.

Fur smartRail werden auRerdem noch weitere Einstellungsmaéglichkeiten angeboten.

Weiters wird fiir die Z21 auch ein Zimo-Decoder-Update angeboten. Da es aber gerade hier zahlreiche
mdgliche Problemquellen geben kann — angefangen von unzureichendem Kontakt am Gleis bis zu
Umbauten mit Pufferkondensatoren am Decoder — geschieht die Nutzung der bereitgestellten
Informationen ebenfalls auf eigene Verantwortung.

Bitte berucksichtigen Sie in den Einstellungen Ihrer Windows-Firewall und gegebenenfalls auch bei lhrem
Virenscanner, dass ,Z21_Maintenance.exe® per UDP auf die Ports 21105, 21106 und 34472 zugreifen
kénnen muss, um mit lhrer Z21 zu kommunizieren. Sehr scharfe Einstellungen am Virenscanner und
Firewall kdnnen dazu fihren, dass die Kommunikation auf diesen Ports als ,verdachtiger
Netzwerkverkehr” gemeldet und blockiert wird.

Die Applikation kann nach dem Herunterladen direkt gestartet werden. Eine Installation ist nicht

notwendig. Es missen jedoch bestimmte Netzwerkeinstellungen vorgenommen werden; sie werden in
den folgenden Abschnitten beschrieben.
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2 Verbindung vom PC zur Z21

2.1  Verbindungsmaéglichkeiten

Es gibt mehrere Mdglichkeiten, den PC mit der Z21 zu verbinden:

e Kabelverbindung vom PC lber den im Lieferumfang enthaltenen Router.
Diese Verbindung lasst sich am einfachsten herstellen. Sowohl der PC als auch die Z21 werden
per Ethernet-Kabel mit dem WLAN-Router verbunden.

28

Laptop oder
Dexkiop Campurtar WLAN-Router 221

e Verbindung mittels WLAN tber den im Lieferumfang enthaltenen Router.
Dafur muss der PC am WLAN-Router angemeldet werden und die Z21 per Ethernet-Kabel mit
dem WLAN-Router verbunden sein. Bei smartRail ist nur eine Verbindung tber WLAN mdglich.

) B8

Laptop oder
Desktop-Computer WLAN-Router 221

e Direkte Verbindung ohne Router mittels Patchkabel von der Ethernet-Buchse des PC
direkt bis zur LAN-Buchse an der Z21. Dies ist die stabilste Verbindung. Durch das Weglassen
des Routers und manueller Konfiguration der PC-Schnittstelle werden zahlreiche potenzielle
Problemquellen ausgeschlossen. Diese Art der Verbindung wird fir Firmware- und Decoder-
Update empfohlen, falls beim Update unerwartete Probleme auftreten sollten.

Laptop oder
ot Compt Z21

In allen in dieser Anleitung gezeigten Beispielen wird davon ausgegangen, dass die IP-Einstellungen in
der Z21 nicht verstellt worden sind und ggf. der im Lieferumfang enthaltene WLAN-Router verwendet

wird.
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2.1.1 Verbindung mittels Ethernet-Kabel Gber den im Lieferumfang enthaltenen Router

Diese Verbindung lasst sich am einfachsten herstellen. Entfernen Sie ggf. zuerst ein bereits
angeschlossenes Ethernet-Kabel von der Ethernet-Schnittstelle (100 MBit/s) Ihres PCs.

Stecken Sie nun ein Ethernet-Kabel (Patchkabel) in eine freie, gelbe Ethernet-Buchse des im
Lieferumfang enthaltenen Routers und verbinden Sie das andere Ende mit der Ethernet-Schnittstelle
Ihres PC. Die Z21 wird ebenfalls mit einer gelben Buchse des Routers verbunden.

Jetzt sollte der PC vom Router eine IP-Adresse zugeteilt bekommen. Falls das nicht so ist, sind die
Netzwerkeinstellungen des PC verstellt. Bitte kontrollieren Sie im Problemfall folgende Einstellung:

(e R
L Prograrnme

|_'_4 Dokurnente: 3

Einstelungen @ sSystemsteuerung »

II_J Suchen
Drucker und Faxgerdte

(Tieh,
=]
. -1 Zeigt vorhandene Metzwerlkyerbindungen an und hilft bei der
| a Taskl
@ Hife und Support oSkl Erstellung von neuen Yerbindungen,

‘}_!. Metzwerkyerbindungen

=7 Auskihren,..

E Herunterfahren...

!z Start & 0 & (¥ | @ neueNachricht-BM ... %) rtrale F... i C:)
Gehen Sie nun zu ,Start“ / ,Einstellungen® / ,Netzwerkverbindungen®

Windows XP Professional

Y Netzwerkverbindungen

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Faworiten  Extras  Erweitert 7 aﬂ'

< D | l.ﬁ ﬁf f /..-\JSuchen [~ Ordner = | ¥ x n v

Adresse |¥’;=, Netzwerkyverbindungen V| wiechseln zu

Marne Tvp Skakus Geratename Rufrurime

Assistent
Assistent FOr neus Yerbindungen Bssistent
LAN oder Hochgeschwindigkeitsinternet

<A 1394-Yerbindung LAM oder Hochgeschwin,.,  Werbindung hergestell: 1394-Metzwerkadapter
) brahtlose Metzwerkverbindung LaM oder Hochgeschain,,,  Werbindung hergestellt Inkel(R) PROMWireless 39..,

Mﬁkﬂ\fieren LA oder Hochgeschwin,.,  Werbindung hergestellt Broadcom Metktreme Gig...
A LAM-Yerbil Status LAM oder Hochgeschawin,,,  Metzwerkkabel worde en,..  TAP-Win3Z Adapter 49

Reparieren

Werbindungen dberbricken

Werknipfung erstellen

Umbenennen

Wahlen Sie die Schnittstelle aus, an der nun die Z21 hangt.
Wahlen Sie ,Eigenschaften” (rechten Maustaste).
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- Eigenschaften von LAN-Verbindung

Allgermein | E nweitert

Werbindung herstellen uber:

‘ E& Broadcom Met<treme Gigabit Etherme ‘

Dieze Yerbindung verwendet folgende E lemente;
g D atei- und Druckerfreigabe fur Microsoft-M etzwerke

-

1=

Il (TCRAR)

1

Ty
Installieren Eigenschaften )

Beszchreibung
TCPAP, das Standardprotokoll fiir Wik -Metzwerke, daz den
Datenaustausch ber verschiedens, miteinander verbundene

Metzwerke ermaglicht.

Spmbol bei Werbindung im Infobereich anzeigen
Benachrichtigen, wenn diese Verbindung eingeschrankte oder
keine Konnekhivitat besitzt

[ ok || Abbrechen |

Zeile ,Internetprotokoll (TCP/IP)“ markieren und auf ,Eigenschaften® klicken.

27X

Eigenschaften von Internetprotokoll {TCP/IP)

Allgemein | Alternative Konfiguration

|IPEinstellungen konnen automatizch zugewiesen werden, wenn das
Metzwerk diese Funklion unterstiitzt. Wenden Sie sich andemfalls an
den Metzwerkadministrator, um die geeigneten IP-Einstellungen zu

beziehen.
(@EI F-Adresze automatizch beziehert ]

(_) Folgende |P-Adresse verwenden:

() DMS-Serveradresse automatisch bezishen

() Falgende DNS-Serveradressen venwenden:

Bevorzugter DMNS-Server: l:l
Alternativer DMS-Server: |:I

[ ok || abbrechen |

Die Standard-Einstellung ist ,IP-Adresse automatisch beziehen®.

Falls auf lnrem PC die Firewall aktiviert ist kbnnen Sie jetzt mit Schritt 2.2 ,,Firewall“ fortfahren,
ansonsten gehen Sie zu Schritt 2.3 ,,Verbindung aufbauen und testen*.

9/78
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2.1.2 Verbindung mittels WLAN Uber den im Lieferumfang enthaltenen Router

Z21 und Router einschalten.

Mausklick auf das WLAN-Symbol (griin eingekreist) in der Taskleiste ganz unten.

Ui Status von Drahtlose Netzwerkverbindung @|g|

Allgemein | Metzverkunterstiitzung
Werbindung
Status: Werbindung hergestell:
Netzwerk, WLA NS
Dauer: 00:42:03
Ubertragungsrate: 54,0 MBitdz
Signalstarke: IIIII
Akbivitat
=
Gesendet Empfangen
—_ lg
Pakete: 8.06E 13110
Eigenzchaften ] [ Qeaktiviereu | Draht_losnetzwerke_aiige.ﬁ’}
‘h"‘l—-—_

.Drahtlosnetzwerke anzeigen® betatigen.
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159 Drahtlose Netzwerkverbindung |z|

Netzwerkaufgaben Drahtlosnetzwerk auswahlen

g Mekzwerkliste aktualisieran Klicken Sie auf ein Element in der Liste unten, um eine Yerbindung mit einem
Drahtlosnetzwerk in Reichweite herzustellen oder weitere Informationen zu erhalken.

Yerbindung ﬂf
hergestellt H

;:.], Drahtlosnetzwetk Fir
Heim- bzw, keines
Firmennetzwerk einrichken

e — wlll

_H~
Yerwandte Aufgaben '

*_;)_ Sicherheitsaktiviertes Drahtlosnetzwerk (WRAZ) l..!l Lt
\i) weitere Informationen _____/

Gber Drahtlosnetzwerke

{:? Reibenfolge der
Metzwerke dndarn

'?’ﬂ Erweiterte Einstellungen
Andern

‘werbinden

Ggf. Netzwerkliste aktualisieren, bis das WLAN-Netzwerk des WLAN-Routers erscheint.

Der Name des Netzwerks ist ,Z21_wxyz“, wobei wxyz die Endziffern der Router-Seriennummer (s. Feld
»SIN“ auf der Router-Unterseite) sind.

Doppelklick auf das entsprechende Z21-Netzwerk.

Drahtlosnetzwerkverbindung |§|
Das Metzwerk "221_1832" erfordert einen Metzwerkschlissel {auch WEP- oder
WPA-Schidssel genannt), Ein Metzwerkschlissel tragt dazu bei, dass das Herstellen von

verbindungen durch unbekannte Eindringlinge werhindert wird,

Geben Sie den Schlissel ein und Kicken Sie anschliefend auf "Verbinden®.

Metzwerkschlissel: | |

Metzwerkschlissel
bestatigen: | |

L YWerbinden J [ Abbrechen J

Geben Sie nun das Passwort fiir die Netzwerkanmeldung ein.
Sie finden es im Feld ,PIN“ an der Unterseite des Routers.
Dann auf ,Verbinden* klicken.
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5" Drahtlose Netzwerkverbindung |z|

Drahtlosnetzwerk auswahlen

MNetzwerkaufgaben
g MNetzwerkliste akkualisisren Klicken Sie auf ein Element in der Liste unten, um eine Yerbindung mit e
Crahtlosnetzwerk in Reichweite herzustellen oder weitere Informatjshen zu erhalken,
<2 Drahtlosnetzwerk fiir @) 221_1832 Verbindung *
Heim- baw. kleines ﬁ hergestellt
Firmennetzwerk einrichten ' Sicherheitsaktiviertes Drahtlosnetzwerk (WPAZ) lllll 11
WLAN '. EN:iahiag) -
(@)
Yerwandte Aufgaben §
'r_l)_ Sicherheitsaktiviertes Drahtlosnetzwerk (WPAZ) “III
:V ‘Weitere Informationen
ber Drahtlosnetzwerke ((ﬁ))
%’:it Reihenfolge der 'r.l) Sicherheitsaktiviertes Drahtlosnetzwerk (WPA) lﬂl]l]l]

Metzwerke andern

@) * 2
49 Erweiterte Einstellungen §
andern i itsaktivi ﬂﬂ[l[l
t. Sicherheitsaktiviertes Drahtlosnetzwerk (WPAZ) (]

Trennen

Sie sollten nun dieses Bild sehen.

TIPP!

Wahrscheinlich méchten Sie nicht, dass sich lhr PC in Zukunft automatisch mit dem WLAN-
Router der Z21 verbindet. Dies kdnnte sehr stdrend sein, wenn Sie z. B. die WLAN-Schnittstelle
Ihres PC normalerweise fur die Internetverbindung verwenden. Gehen Sie deshalb
folgendermalRen vor:

Wahlen Sie im oben gezeigten Dialog ,Erweiterte Einstellungen andern® (siehe im Screenshot oben die
orange Markierung).

-t Eigenschaften von Drahtlose Netzwerkverbi... |E||z|

MQEFﬂEi'ﬂ Crahtlosnetzwerke ||}rweitert|

Yerbindung herstellen uber:

‘g InteliR) PROAwireless 3945486 Net ‘

Diese VYerbindung verwendet folgende Elemente:

= Clint fiir Micr: X
gKaspersky Antivinug MOIS Filker
g D atei- und Druckerfreigabe fur Microsoft-Metzwerke

B 005-Paketolaner | ™
< b3

”~

[ Instaliersn ] [ Deinstalliersn ] [ Eigenschaften ]

Beschreibung

Ermiglicht den Zugriff auf Ressourcen in ginem
Microsoft-Metzvwerk.

Spmbol bei Verbindung im Infobereich anzeigen

Benachrichtigen, wenn diese Yerbindung eingeschrankte oder
keine Konnektivitat besitzt

[ ok ][ abbechen |

Gehen Sie in den Reiter ,Drahtlosnetzwerke”.
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-+ Eigenschaften von Drahtlose Netzwerkverbi... E|g|

Alligemein | Drahtlosnetzwerke |Erweilert

Wwindows zum Konfigurieren der Einztellungen verwenden

Werfughare Metzwerke:

klicken Sie auf die Schaltflache unten, um eine Werbindung mit
eirem Drahtloznetawerk herzustellen oder zu tiennen bz,
weitere Informationen Liber Drahtlosnetzwerke zu erhalten.

Dirahtlosnetzmerke anzeigen

Bevarzugte Metzwerke:
Werbindung automatizch mit den verfligbaren Netzwerken in
der nachfolgend autgefuhrten Rehenfolge herstellen:

A smartRail0E5s [Automatizch) -~ Mach oben

b

[ Hinzufligen... ] ’ Entfernen Eigenzchaften

Wweitere [nformationen Uber die Einrichiung
giner Drahtlosnetzwerkkonfiguration. Il

[ ok || abbrechen |

Wahlen Sie den WLAN-Router aus, an dem die Z21 hangt, und wahlen Sie ,Eigenschaften®.

£21_1832 Eipenschaften

Zuordnung Authentifizierung| erbindung

Automatizche Yerbindung

Irmmer wenn ein Metawerk gefunden wird, kann eine
Werbindung damit automatizch hergestellt werden.

erbindung herstellen, werin das Metzwerk in
Reichweite ist i

| ok || abbrechen |

Im Reiter ,Verbindung® entfernen Sie das Hakchen bei ,Verbindung herstellen, wenn das Netzwerk in
Reichweite ist“. Beenden Sie die Dialoge dann jeweils mit ,OK®. Damit wird die Verbindung mit dem Z221-
WLAN nur mehr manuell hergestellt, wenn Sie dies auch wirklich wollen.

Falls auf lnrem PC die Firewall aktiviert ist, kbnnen Sie jetzt mit Schritt 2.2 ,,Firewall“ fortfahren,
ansonsten gehen Sie zu Schritt 2.3 ,,Verbindung aufbauen und testen*.
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2.1.3 Direkte Verbindung uber Ethernet-Kabel ohne Router

Die stabilste Verbindung zu lhrer Z21 kann durch eine direkte Verbindung mittels eines Netzwerk-
Patchkabels hergestellt werden. Das Weglassen des Routers entfernt dabei eine weitere mogliche
Problemquelle.

Entfernen Sie ggf. zuerst ein bereits angeschlossenes Ethernet Kabel von der Ethernet-Schnittstelle (100
MBit/s) lhres PC. Stecken Sie nun ein Patchkabel in die LAN-Buchse der Z21 und geben das andere
Ende in die Ethernet-Buchse lhres PC.

(e R
L Prograrnme

|_'_4 Dokurnente: 3

Einstelungen @ sSystemsteuerung »

II_J Suchen
Drucker und Faxgerdte

(Tieh,
=]
. -1 Zeigt vorhandene Metzwerlkyerbindungen an und hilft bei der
| a Taskl
@ Hife und Support oSkl Erstellung von neuen Yerbindungen,

‘}_!. Metzwerkyerbindungen

=7 Auskihren,..

E Herunterfahren...

!z Start & & o (¥ & neue Nachricht - IBM .. i nkrale F... B
Gehen Sie nun zu ,Start” / ,Einstellungen® / ,Netzwerkverbindungen®.

Windows XP Professional

Y Netzwerkverbindungen

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Faworiten  Extras  Erweitert 7 aﬂ'

< D | l.ﬁ ﬁf f /..-\JSuchen [~ Ordner = | ¥ x n v

Adresse |¥’;=, Netzwerkyverbindungen V| wiechseln zu

Marne Tvp Skakus Geratename Rufrurime

Assistent
Assistent FOr neus Yerbindungen Bssistent
LAN oder Hochgeschwindigkeitsinternet

<A 1394-Yerbindung LAM oder Hochgeschwin,.,  Werbindung hergestell: 1394-Metzwerkadapter
) brahtlose Metzwerkverbindung LaM oder Hochgeschain,,,  Werbindung hergestellt Inkel(R) PROMWireless 39..,

Mﬁkﬂ\fieren LA oder Hochgeschwin,.,  Werbindung hergestellt Broadcom Metktreme Gig...
A LAM-Yerbil Status LAM oder Hochgeschawin,,,  Metzwerkkabel worde en,..  TAP-Win3Z Adapter 49

Reparieren

Werbindungen dberbricken

Werknipfung erstellen

Umbenennen

Wahlen Sie die Schnittstelle aus, an der nun die Z21 hangt.
Wahlen Sie ,Eigenschaften” (rechten Maustaste).
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- Eigenschaften von LAN-Verbindung |E|fz|

Allgermein | E nweitert

Werbindung herstellen uber:

‘ E& Broadcom Met<treme Gigabit Etherme ‘

Dieze Yerbindung verwendet folgende E lemente;

g D atei- und Druckerfreigabe fur Microsoft-Netzwerke 4

Ty
Installieren Eigenschaften )

Beszchreibung

TCPAP, das Standardprotokoll fiir Wik -Metzwerke, daz den
Datenaustausch ber verschiedens, miteinander verbundene
Metzwerke ermaglicht.

Symbal bei Yerbindung im Infobereich anzeigen

Benachrichtigen, wenn diese Verbindung eingeschrankte oder
keine Konnekhivitat besitzt

[ ok || Abbrechen |

Zeile ,Internetprotokoll (TCP/IP)“ markieren und auf ,Eigenschaften® klicken.

Eigenschaften von Internetprotokoll {TCPZIP) |E| E|

Allgemein |

IP-Einztellungen konnen automatisch zugewiezen werden, wenn daz
Metzwerk, diese Funktion unterstitzt. Wenden Sie sich andernfalls an
den Metzwerkadministrator, um die geeigneten |P-Einstellungen zu
beziehen,

IP-&dresse automatizch beziehen

() Folgende |P-Adresse venwender:

IP-&dresse:; 192 162 . 0 100
Subnetzmaske: AR 28R 28R 0

(&) Folgende DMS-Serveradieszen venmwenden:

. . ]
L. ]

Bevorzugter DMNS-Server:

Alternativer DMNS-Server:

[ ok | [ Abbrechen |

Achtung! Notieren Sie sich jetzt vor dem Andern genauestens Ihre bisherigen Einstellungen, um
nach der Wartung der Z21 diese Schnittstelle wieder zuriickkonfigurieren zu kénnen.

Konfigurieren Sie dann in diesem Dialog die Eigenschaften exakt so, wie es dieser Screenshot zeigt und
bestatigen Sie mit ,,OK*.

Achtung! Vergessen Sie nicht, nach dem Arbeiten mit dem Z21 Maintenance Tool diese
Netzwerkschnittstelle mit Ihren vorher notierten Einstellungen zuriickzukonfigurieren.

Falls auf lnrem PC die Firewall aktiviert ist, kbnnen Sie jetzt mit Schritt 2.2 ,,Firewall“ fortfahren,
ansonsten gehen Sie zu Schritt 2.3 ,,Verbindung aufbauen und testen*.
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2.2  Firewall

Wenn Sie die Windows Firewall aktiviert haben bzw. beim ersten Start von ,Z21 Maintenance.exe”
folgende Meldung kommt, miissen die Einstellungen der Firewall fiir das Z21 Maintenance Tool
angepasst werden:

ﬂ Windows-Sicherheitshinweis @

%= Windows-Sic herheitswarnung

@ Die Windows-Firewall hat einige Funktionen dieses

Programms blockiert.

Funktionen diezses Programms geblockt.

“B Der Windows-Firewall hat aus Sicherheitsgriinden einige

Einige Features von Z21_Maintenance exe wurden in allen &ffentlichen Netzwerken van der

Soll diezes Programm weiterhin geblockt werden? ‘Windows-Firewal blockiert,

o 251 Maintonance tZ!:Z' Mame: ZZl_Ma.\ntenance.exe

221 P Mol b Grnb 1 Herausgeber: Modelleisenbabn GmbH
QEDEr odelleisenbatin Gl Pfad: C:\kmplzZ1_mainkenance.exe

Kommunikation von 221 _Maintenance, exe in diesen Netzwerken zulassen:

[ \Weiterhin blocken [[ Nicht mehr blocken ]l Ermeut nachfragen ] | .Offenthche Hetzwerke, 2. B, in Fughafen Und Cafés (nicht empronien,
= Metziverke o othaIs - gar nicht oder nur geringfiigig geschi )

Der Windows-Firewall hat die Annahme von Werbindungen aus dem Internet oder ‘elche Risiken bestehen beim Zulassen eines Prodramins durch ene Firewall?

einem anderen Metzwerk fur diezes Programm geblockt. Sie kionnen die Spermung

aufheben, wenn Sie das Programm kennen oder dem Herausgeber trauen. 'wWann | [ Zugriff 2ulassen ] I[ Abbrechen ]
zollte die Sperrung eines Programms aufgehoben werden? =

L

Hintergrund dieser Meldung ist, dass ,Z21_Maintenance.exe” per UDP Uber die IP-Ports 21105, 21106
und 34472 mit der Z21 kommuniziert. Eventuell kann sogar ein sehr scharf eingestellter Virenscanner
aufgrund von ,verdachtigen Netzwerkverkehr® Alarm schlagen. Die Kommunikation tber diese Ports ist
im Vergleich zu einer ,normalen* PC-Anwendung zwar etwas ungewdhnlich, aber Sie wissen ja bereits:
Die Z21 ist in jeder Hinsicht auf3ergewdhnlich!

Am einfachsten ist es im oben gezeigten Dialog auf ,Nicht mehr blockieren® zu klicken. Sollten Sie eine
andere Firewall verwenden, wird sehr wahrscheinlich eine ahnliche Meldung kommen, bei der Sie eine
sinngemal ahnliche Ausnahmeregel erstellen kdnnen.

"= Windows-Firewall

Allgemein | Ausnahmen |Erweitert

Eingehende Metzwerkverbindungen mit Ausnahme der unten aufgelisteten
Programme und Dienste werden geblockt Durch Hinzufligen weiterer &usnahmen
funktionieren die entzprechenden Programme eventuel beszer, aber daz
Sicherheiterisiko kann sich erhiohen,

Programme und Dienste:

Mame

[ D atei- und Druckertreigabe
K.aspersky Administration Kit
Metzwerkdiagnose fiir Windows <P
[ Rematedesktop
Remoteunterstiitzung

O UPnP-Framework,

Z21_Maintenance

’ Programm... ]’ Fait... ][ Bearbeiten... ][ Loschen

Benachrichtigen, wenn Programm durch ‘Windows-Firewall geblockt wird

Welche Risiken bestehen beim Zulassen von Suzhahmen?

[ ok [ Abbrechen |

Ausnahmeregel fir Z21_Maintenance.exe in den Firewall-Einstellungen (Windows XP).
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2.3 Verbindung aufbauen und testen

Datei Optionen Hilfe

Status |Einste||ungen I IP Einstellungen | Firmware Update|

Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.
Hinweis: die Werkseinstellung ist 192, 168.0. 111

IP-Adresse

192.168.0.111 Z a]

Trennen Digitalsystem

Versionen

Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version:

System

Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptaleis-Strom: Progaleis-Strom: Temperatur:

nicht verbunden

tarten Sie Z21 Maintenance.exe und driicken Sie auf ,Verbinden®.

2.3.1 Erfolgreicher Verbindungsaufbau zur Zentrale

B I

Datei Optionen  Hilfe
| Einstellungen | 1P Einstellungen | Locolet | CAN | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update I Decoder Update | CV Programmieren |
Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.
Hinweis: die Werkseinstellung ist 192,168.0.111

192.168.0.111

Trennen

Versionen

Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version:
106021 V1.33 Z21b a

System

Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleis-Strom: Temperatur:
20,2V 18,1V OmA ImA 39 eC

verbunden mit 192.168.0111

Im Idealfall erscheint dieses Bild: Die Z21 wird erkannt und die Verbindung ist aufgebaut.
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2.3.2 Verbindungsprobleme

Datei Optionen Hilfe

Status |Enshellungen IP Einstellungen I Firmware Updatel
Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.
Hinweis: die Werkseinstellung ist 192, 168.0.111

—

192.168.0. 1 B — b
—| Verbindungsfehler! I
u
'-._'erbind} B
|®I Die Verbindung konnte nicht aufgebaut werden!
Versionen It dieIP-Adresse 1821680111 korrekt und ist die Zentrale richtig mit
) dem PC verbunden?
Seriennummet Reagiert die Zentrale auf ein 'ping 192.168.0.111" in der Kemmandozeile

- (Windows 'Eingabeaufforderung')?

Eingangsspan ——— — —

IFWVersion: GetInfoData ERR 0:300C - PC: Z21RC offline

Dieses Bild zeigt Ihnen, dass die Verbindung nicht aufgebaut werden kann.

Verifizieren Sie die Verbindung mittels ,ping“:

G oema s
| I Metwaiting »
Meues Cffice-Dokument QuickTime Alternative 3
Rave Reports 10,0 BE ,
Real Alternative
Online-Suche SmartBear

Soundmay
Programmzugriff und -standards

Eingabehilfen »
- .

Office-Dokument &ffren Kammunikation

Syskernprograninne 3

Unterhaltungsmedien 3

Adressbuch

Editar

Tecaoaa

TeamViewer 7

Eingabeaul

TertoiseStN

UGS NX 7.5

Universal Code Lines Counter
Werwaltung

Daokurnente » videoLAM

Virtuahvin 4 1@ Synchronisieren
WinPcap 3 Fj Windows-Explorer
Suchen Zubehdr 2 WordPad

Adobe Reader #
HilFe und Suppart o)
)

Windows Update

Paint
Q) pmgrammkgmdFUhrt textbasierte {Befehlszeilen-) Funktionen aus. h

&l Rechrer
Cm Remotedeskiopverbindung

Programme

* ¥y v v vy v v v r

-

=T

Einstellungen

HP ProtectTools Security Manager
{é Internet Explorer
‘1 IDowrloader Fricht

@ Herunterfahren. .. ‘4 Ioownloader Deinstalationsprograrnrm
‘i IDownloader Update

:".‘-' Start & & o ﬁll’ Keil utisiond tenance Too..,
Starten Sie dafiir die Windows Eingabeaufforderung.
Geben Sie in der Eingabeaufforderung das Kommando ,ping 192.168.0.111“ ein und driicken Sie die
Enter-Taste.

i@%v

Ausfihren...

Windows XP Professional
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Eingabeaufforderung

C ping 192.168.8.111

Ping wird ausgefiihet fiir 192.168.8.111 nmit 32 Bytes Daten:

192.168.8.111: Bytes=32 Zeit{ilms TTL=255%
192.168.8.111: Bytes=32 Zeit{ims TTL=255
122.168.8.111: Bytes=32 Zeit{ims TTL=255
192.168.8.111: Bytes=32 Zeit{ilms TTL=255

Ping—Statistik fiir 192.168.8.111:

Pakete: Gesendet = 4, Empfangen = 4, Uerloren = B (B¢ Uerlust)>,
Ca. Zeitangaben in Millisek.:

Minimum = Bmsz. Maximum = Bms,. Mittelwert = Bms

RN

In diesem Fall funktioniert die Verbindung im Prinzip bereits. Uberpriifen Sie die Einstellungen der
Firewall (siehe vorheriger Abschnitt) und des Virenscanners (ggf. Log).

Versuchen Sie noch einmal in der Datei Z21_Maintenance.exe die Verbindung aufzubauen. Oftmals
bendtigt Windows vom Anstecken des Kabels bis zur vollstandigen Herstellung der Verbindung etwas
langer. Den Status des Netzwerks kann man normalerweise in der Windows-Task-Leiste sehen (unten
rechts, ggf. Klick auf das entsprechende Netzwerksymbol).

C:A\WINDOWSA\system 3 2\cmd.exe

tN\>ping 192.168.8.111

Ping wird ausgefiihrt fiir 192.168.8.111 mnit 32 Bytes Daten:

Zeitiiberschreitung der Anforderuny.
Zeitilherschreitung der Anforderuny.
Zeititherschreitung der Anforderunyg.
Zeitiiberschreitung der Anforderuny.

Ping—Statistik fiir 192.168.8.111:
Pakete: Gesendet = 4. Empfangen = B, Uerloren = 4{<188: Uerlustl.

G2

Antwortet die Zentrale auch nicht auf ein ping, liegt die Ursache fiir das Problem sicherlich nicht mehr in
der Datei Z21_Maintenance.exe, sondern im Netzwerk bzw. der Netzwerkkonfiguration.

Prifen Sie erneut die Verbindung, achten Sie dabei auch auf unwichtig und selbstverstandlich
erscheinende Details.
— Ist das Kabel in die richtigen Buchsen gesteckt und die Z21 mit Spannung versorgt?
— Funktioniert dieses Netzwerk-Kabel generell?
— Ist der Router, falls Sie ein WLAN eingerichtet haben, erreichbar (z. B. ping auf 192.168.0.1)?
— Wird die Schnittstelle von der Firewall oder dem Virenscanner blockiert?
— Wiederholen und tberprifen Sie die Einstellungen der Netzwerkschnittstelle (wie in den
vorherigen Abschnitten beschrieben) bis der ping funktioniert.
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3 Z21 Maintenance Tool Features

3.1 Status

# Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAN | R-BUS | multMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.
Hinweis: die Werkseinstellung ist 192. 168.0.111

Verbinden Trennen
Versionen
Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version:
150530 Vi42 Z21b a

System

Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleis-Strom: Temperatur:
20,1V 18,1V 22 mA 2mA 33°C

verbunden mit 192.168.0.111 T

Bei erfolgreichem Verbindungsaufbau kénnen Sie hier unter anderem die FW Version und andere
Betriebsparameter lhrer Zentrale Uberprifen. Die ,Interne Spannung® entspricht der aktuellen
Gleisspannung.

Das Z21 Maintenance Tool erkennt automatisch, mit welchem Hardware-Typ es verbunden ist.

% Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | R-BUS | multiMALUS | Firmware Update | CV Programmieren
Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.
Hinweis: die Werkseinstellung ist 192,168.0, 111

; zl L LB

Verbinden Trennen

Versionen

Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version:

130039 Vi.42 z21 1

System

Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleis-Strom: Temperatur:

17,9V 17,9V 0mA = 27 °C

verbunden mit 192.168.0.111 T
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3.1.1 z21start Unlock-Code

Falls die z21start noch nicht entsperrt ist, dann erscheint nach dem Verbinden ein Button
.Entsperren...

£ 721 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe

Status | Einstellungen | IP Einstellungen | R-BUS | multMALS | Firmware Update | CV Programmieren
Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.
Hinweis: die Werkseinstellung ist 192.168.0.111

@ z2ldart

Trennen

Versionen

Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version:
150 vi42 z21 start 3

System

Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleis-Strom: Temperatur:
17,9V 17,9V 0mA - 28 °C

wverbunden mit 192,168.0.111

Uber diesen Button kénnen Sie das Dialogfenster ¢ffnen, wo Sie den Freischalt-Code (Artikelnummer
10814) eingeben kdnnen.

Entsperren

@ z2lctart

Seriennummer: Entsperrcode:
150 |

| Entsperren |

Dokumentenversion 1.17.2 02.06.2022 21/78



Z21 Maintenance Tool Bedienungsanleitung a‘

Das Entsperren kann bis zu 10 Sekunden dauern.

Entsperren

o Das Gerat wurde erfolgreich entsperrt.

Damit nimmt die z21start Gber die LAN-Schnittstelle Lok- und Weichenbefehle an und verarbeitet sie.
Wenn die z21start erfolgreich entsperrt ist, dann bleibt der Button ,Entsperren...“ ausgegraut.

42 Z21 Maintenance Tool
Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | R-BUS | multMALS | Firmware Update | CV Programmigren

Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.
Hinweis: die Werkseinstellung ist 192.168.0,111

@ z2ldtart

Trennen

Versionen

Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version:
150 V1i.42 221 start 3

System

Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleis-Strom: Temperatur:
17,8V 17,8V 0 mA = 29°C

verbunden mit 192.168.0.111
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3.2

Die verfligbaren Einstellméglichkeiten werden je nach erkanntem Hardware-Typ automatisch angepasst.

% Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen

Allgemeine Einstellungen

Hauptgleis-5pannung (mV)
18000 =

Ausgabeformat am Gleis
DCC und MM =

Kurzschluss Hauptgleis

normal 20 schinell

Programmier Einstellungen

Programmier-Spannung (mv)
16000 =

£ Z21 Maintenance Tool

Datei
Status

Optionen Hilfe
Einstellungen

Allgemeine Einstellungen

Ausgabeformat am Gleis
DCC und MM =

Kurzschluss Hauptgleis

normal 20 schnell

Programmier-Einstellungen

verbunden mit 192.168.0.111

IP Einstellungen

Einstellungen

LocoMet | CAN

Zentralen-Stop-Taster

Gleisspannung AUS | = [ RailCom aktivieren

CV29 Adresse automatisch
Kurze DCC Lokadressen
won 1 bis 92 - DCC Weichenadressierung konform mit RCN-213

Gleisausgang bei Start der 221 auf STOP-Stellung
Kurzschluss B-BUS

normal 5 schnell

Auslese-Modus
Bit- und Byteweise | =

Schreiben Erweiterte Einstellungen...

IP Einstellungen | R-BUS | muliMALS | Firmware Update | CV Programmieren

Zentralen-Stop-Taster

Gleisspannung AUS = () RailCom aktivieren

CV29 Adresse automatisch
Kurze DCC Lokadressen
von 1 bis 93 - DCC Weichenadressierung konform mit RCM-213

Gleisausgang bei Start der 221 auf STOP-Stellung
Kurzschluss B-BUS

normal 5 schnell

Auslese-Modus
Bit- und Byteweise =

Schreiben Erweiterte Einstellungen...

Einstellungen fir die ,z21 Version fur Einsteiger® und ,z21 start* (weiRe Box)
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4, Z21 Maintenance Tool - OX
Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMNet | CAN | R-BUS | multMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren

Allgemeine Einstellungen

Hauptgleis-Spannung (mV})

18000 =

Ausgabeformat am Gleis
DCC und MM =

Kurzschluss Hauptgleis

Zentralen-Stop-Taster
Gleisspannung AUS | =

Kurze DCC Lokadressen
won 1 bis 93 =

Kurzschluss B-BUS

[¥] RailCom aktivieren
CV29 Adresse automatisch
DCC Weichenadressierung konform mit RCN-213

Gleisausgang bei Start der 221 auf STOP-Stellung

normal 20 schnel normal 5 schnell
Programmier Einstellungen

Programmier-Spannung (mV) Auslese-Modus
16000 : Bit-und Byteweise 3

| Lesen | Schreiben Erweiterte Einstellungen. ..

verbunden mit 192.168.0.111 E——

Einstellungen flr die ,Z21 XL* (fur grof3e Spuren)

3.2.1 Allgemeine Einstellungen

Hauptgleis-Spannung: hier kann bei der schwarzen Z21 die Schienenspannung am Hauptgleis
eingestellt werden. Die Hautgleisspannung kann allerdings nicht hdher als die Spannung vom Netzteil
werden. Bei der weil3en z21 und z21start kann die Schienenspannung von der Hardware nicht eingestellt
werden, sondern wird durch die Spannung vom Netzteil vorgegeben.

Zentralen-Stop-Taster: Mit dieser Option wird die Funktion des STOP-Tasters an der Zentrale
festgelegt. Es kann dabei entweder die Gleisspannung ausgeschaltet werden, oder es kann bei
aufrechter Spannungsversorgung ein Nothalt-Befehl an die Lokomotiven gesendet werden.

Ausgabeformat am Gleis: Mit dieser Option kdnnen Sie das Befehls-Format am Gleis auswéhlen.

e DCC und MM: Die Z21 arbeitet als Multiprotokollzentrale und gibt die Datenpakete des jeweiligen
Fahrzeugs/der jeweiligen Weiche im DCC- oder Motorola-Format aus. Das Format der einzelnen
Fahrzeuge/Weichen kann tber die App konfiguriert werden. Diese Einstellung bleibt in der 221
persistent gespeichert.

e nur DCC: Unabhéngig von der Einstellung des Fahrzeugs/der Weiche werden die Datenpakete
nur im DCC-Format ausgegeben.

e nur MM: Unabhangig von der Einstellung des Fahrzeugs/der Weiche werden die Datenpakete
nur im Motorola-Format ausgegeben.

Diese Option gibt es ab Z21 Firmware V1.23.

Kurze DCC Lokadressen: Mit dieser Option kdnnen Sie den Adressbereich festlegen, in welchem fir
DCC-Loks am Gleisausgang ,kurze Adressen” generiert werden. Dies ist im Lok-Decoder zu
berlcksichtigen (siehe Decoderbeschreibung CV1, CV17, CV18, CV29).

e von 1 bis 99: Dies ist die riickwarts kompatible Standardeinstellung der Z21. Fir Loks mit den
Adressen von 1 bis 99 werden DCC-Pakete mit kurzen Adressen generiert, ab der Adresse 100
werden DCC-Pakete mit langen Adressen generiert.

e von 1 bis 127: Fur Loks mit den Adressen von 1 bis 127 werden DCC-Pakete mit kurzen
Adressen generiert, ab der Adresse 128 werden DCC-Pakete mit langen Adressen generiert.

Diese Option gibt es ab Z21 Firmware V1.23.

Kurzschluss Hauptgleis und Kurzschluss B-BUS: Mit diesen Optionen kénnen Sie die
Ansprechgeschwindigkeit der Kurzschlusserkennung am Hauptgleis (DCC Main) und am B-BUS
(Booster-Bus) erhdhen. Dies kann vor allem fiir Anlagen in Spur N sinnvoll sein.
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RailCom aktivieren: RailCom, also die Kommunikation vom Decoder zur Zentrale, wird zum Beispiel
bendtigt, wenn Sie einen RailCom-fahigen Decoder bei der Hauptgleisprogrammierung (POM) auch
auslesen mochten oder wenn der Belegtmelder 10808 die Lokadressen melden soll. Mit wenigen, meist
sehr alten Decodern, welche vor der Einfiihrung von RailCom entwickelt worden sind, kann es allerdings
im Betrieb mit RailCom zu Inkompatibilititen kommen. Aus diesem Grund kann hier RailCom generell
deaktiviert werden.

CV29 Adresse automatisch: Diese Option ist nur beim Betrieb mit der multiMAUS von Bedeutung.
Wenn Sie mit der multiMAUS eine kurze oder lange Adresse programmieren, wird durch diese Option im
Decoder das Bit 5 in CV29 (,lange Adresse®) automatisch gesetzt oder geldscht.

DCC Weichenadressierung konform mit RCN-213 (identisch mit friherer Option ,,DCC-
Weichenadressverschiebung +4“): Mit dieser Option kdnnen Inkompatibilitaten beziiglich der
Nummerierung von Weichen- oder Signaladressen behoben werden. Roco nummeriert die Weichen ab
Modul 0 (mit jeweils 4 Weichen), andere DCC-Zentralenhersteller erst ab Modul 1. Diese unterschiedliche
Zahlweise ist historisch aus einer Schwéche der Spezifikation NMRA S-9.2.1 gewachsen, wo keine der
beiden Z&hlweisen grundsatzlich als ,falsch* bezeichnet werden konnte. Erst mit der neueren
Spezifikation von der RailCommunity RCN-213 (2015) ist die Nummerierung der Weichenadressen
eindeutig definiert worden.

Die Standardeinstellung fiir diese Option ist ,deaktiviert’, um mit alteren Roco-Geraten riickwarts
kompatibel zu bleiben. Beim Umstieg von einem bestehenden Fremd-System auf die Z21 kann es daher
vorkommen, dass nun die bisher gewohnten Weichenadressen aufgrund der unterschiedlichen Zahlweise
der Modulgruppen um den Wert 4 verschoben erscheinen. Wurde eine Weiche auf dem bisherigen
Fremdsystem z. B. unter 1 gesteuert, wird sie auf der Z21 unter 1+4=5 angesprochen. Um unseren
Kunden den Umstieg zu erleichtern, wurde nun diese Option eingefuhrt, mit deren Hilfe die Weichen und
Signale mit den bisher gewohnten Weichenadressen weiterverwendet werden bzw. gemaf RCN-213
adressiert werden koénnen.

Diese Option gibt es ab Z21 Firmware V1.21.

Ab Z21 Firmware V1.22 wirkt sich die Einstellung nicht nur auf die DCC-Pakete am Gleisausgang
aus, sondern legt auch fest, wie Weichen-Schaltbefehle am Sniffer BUS-Eingang zu interpretieren
sind.

Gleisausgang bei Start der Z21 auf STOP-Stellung: Mit dieser Option bleibt der Gleisausgang der Z21
bzw. z21 nach dem Starten der Zentrale abgeschaltet.
Diese Option gibt es ab Z21 Firmware V1.28.

3.2.2 Programmiereinstellungen

Programmier-Spannung: hier kann bei der schwarzen Z21 die Schienenspannung fiir den CV-
Programmiervorgang am Programmiergleis eingestellt werden. Diese Spannung kann allerdings nicht
hoher als die Spannung vom Netzteil werden. Bei der weiRen z21 und z21start gibt es dagegen keinen
separaten Programmierausgang, dessen Spannung eingestellt werden konnte.

Auslese-Modus: Eine CV eines Decoders kann am Programmiergleis entweder bit- oder byteweise
ausgelesen werden. Wéahrend fir bitweises Lesen nur einige wenige Zugriffe nétig sind, missen bei
byteweisen Lesen alle moglichen Werte so lange durchprobiert werden, bis der korrekte Wert gefunden
ist. Dies kann je nach Wert sehr lange dauern, denn im schlimmsten Fall sind bis zu 256 Versuche
notwendig. Sehr alte Decoder kénnen nur byteweise ausgelesen werden.

Die Einstellung ,Bit- und Byteweise” geht folgendermalfen vor: Zuerst wird versucht, die CV hitweise
auszulesen. Nur falls dies nicht gelingt, wird als zweiter Versuch das byteweise Lesen gestartet.
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3.2.3 Erweiterte Einstellungen

Der Button Erweiterte Einstellungen 6ffnet ein Popup-Fenster mit weiteren Einstellungsmoglichkeiten,
die nur in speziellen Fallen tatsachlich benétigt werden.

Erweiterte Einstellungen

Erweiterte Einstellungen

¥BUS Protokoll Version DCC Loks hohe Funktionen zyklisch wiederholen
Versian V4.0 - DCC Weichen geradeaus /abzweigend invertieren
Ausgabe Zubehirbefehle EJ Funktionsdecoder Ausgange tberwachen
Gleis und BUS = Sniffer BUS: DCC 28 statt 14 Fahrstufen auswerten

R-BUS: XpressMet Rickmeldungen emulieren

Erweiterte Programmier-Einstellungen

Reset-Pakete (starten) Programmier -Pakete Reset-Pakete (fortsetzen)

- -

25 7 G

- - -

ACK Schwelle
50 = [§#] Bitverify auf 1

Erweiterte Einstellungen

Vergessen Sie nach dem SchlieBen des Fensters nicht, eventuell veranderte Einstellungen mit dem
Button Schreiben im Hauptformular in die Z21 abzuspeichern.

XBUS-Protokoll Version

Mit dieser Option kann die X-BUS Protokoll Version ausgewahlt werden. Diese Einstellung kann sich als
nitzlich erweisen, falls sich irgend ein X-BUS Teilnehmer wider Erwarten als inkompatibel mit Protokoll
Version 4.0 erweisen sollte.

e Version 4.0: Am X-BUS werden Fahr- und Schaltbefehle verwendet, welche kompatibel mit
XpressNet V4.0 sind (z.B. LH101 FW V2.10). Das ist die Default-Einstellung ab Z21 Firmware
V1.42.

e Version 3.6: Am X-BUS werden Fahr- und Schaltbefehle verwendet, welche kompatibel mit
XpressNet V3.6 sind. Das war die Protokollversion, welche in Z21 Firmware V1.24 bis V1.41
verwendet worden ist.

Diese Option gibt es ab Z21 Firmware V1.42.

Ausgabe Zubhorbefehle
Mit dieser auf Kundenwunsch veranlassten Option kann die Ausgabe von Befehlen fir Zubehérdecoder
(z.B. Weichendecoder, Signaldecoder, ...) am Hauptgleis und Booster unterbunden werden. Das kann
nitzlich sein, wenn man ausschlie3lich Funktionsdecoder am CAN oder LocoNet verwendet, und die
verflgbare Bandbreite am Gleis fiir Fahrzeugdecoder-Befehle reservieren mochte.
e Gleis und Bus: Befehle fir Zubehérdecoder werden sowohl am Gleis ausgegeben als auch an
X-BUS, LocoNet, CAN und LAN weitergeleitet.
e Nur BUS: Befehle fir Zubehtrdecoder werden nur an X-BUS, LocoNet, CAN und LAN
weitergeleitet. Es erfolgt keine Ausgabe am Gleis.
Diese Option gibt es ab Z21 Firmware V1.42.

DCC Loks hohe Funktionen zyklisch wiederholen

Funktionsbefehle fir Fahrzeugdecoder von FO bis inklusive F12 werden am Gleis - ahnlich wie die
aktuelle Fahrstufe und Fahrtrichtung — regelméRig (prioritdtsgesteuert) ausgegeben. Funktionsbefehle ab
F13 werden dagegen nur nach einer Anderung des Zustands drei Mal am Gleis ausgegeben, und danach
aber aus Rucksicht auf die verfugbare Bandbreite am Gleis und gemaR RCN-212 bis zur n&chsten
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Anderung nicht mehr regelmaRig wiederholt. Das kann aber zu Problemen mit Dauerfunktionen ab F13
fuhren. Beispiel: die Innenbeleuchtung eines Triebwagens sei mit F19 aktiviert, und es kommt zuféllig zu
einer etwas langeren Unterbrechung der Spannungsversorgung des Fahrzeugs. Die Innenbeleuchtung
geht aus ... und bleibt aus. Alle Dauerfunktionen ab F13 sind vom Decoder ,vergessen®, weil ja
Funktionen ab F13 normalerweise nicht mehr wiederholt ausgegeben werden.

Durch Aktivieren dieser Option kann erzwungen werden, dass von der Z21 auch Funktionen ab F13
regelméafig ausgegeben werden, wenn sie eingeschaltet sind. D.h. es wird daftr nur dann Bandbreite am
Gleis verbraucht, wenn eine hohe Funktion auch tatséchlich eingeschaltet ist. Dank der
prioritatsgesteuerten Ausgabe von Lokbefehlen am Gleisausgang sollte das bei kleineren Anlagen mit bis
zu 10 Fahrzeugen ohne merkbare Effekte moglich sein. Fir grof3ere Clubanlagen mit vielen Fahrzeugen
und vielen Dauerfunktionen ab F13 ist diese Option eventuell aber weniger empfehlenswert.

Diese Option gibt es ab Z21 Firmware V1.42.

DCC Weichen geradeaus/abzweigend invertieren: Mit dieser auf Kundenwunsch veranlassten Option
kann die Logik der DCC-Schaltbefehle fir Weichen (geradeaus/abzweigend) und Signale (griin/rot)
invertiert werden. Diese Option kann fur Anwender nitzlich sein, die mit ihrer bestehenden Anlage von
einem &lteren Fremdsystem auf die Z21 umsteigen.

Diese Option gibt es ab Z21 Firmware V1.31.

Funktionsdecoder Ausgénge Uberwachen: Mit dieser Option werden die Ausgénge von
Funktionsdecodern mittels eines Timers Gberwacht und ggf. nach einigen Sekunden automatisch
abgeschaltet, falls ein fehlerhafter Controller (Handregler, App, PC-Steuerung, ...) dies nicht selbst
vorgenommen hat. Damit wird eine Uberhitzung der Antriebsspulen verhindert.

Diese Option gibt es ab Z21 Firmware V1.20.

DCC 28 statt 14 Fahrstufen am Sniffer BUS auswerten: Mit Z21 Firmware Version V1.22 wurde der
Sniffer BUS implementiert. Das heil3t, dass Sie zusatzlich mit einer &lteren DCC-Zentrale die Loks der
Z21 steuern kénnen, indem Sie einfach den Gleisausgang der alten Zentrale mit dem Sniffer BUS der
Z21 verbinden. Die Z21 versucht das Format der alten Zentrale so gut wie moglich auf das in der Z21
eingestellte Format der Lok abzubilden. Auf diese Weise ist es mdglich, mit einer sehr alten Zentrale,
welche z. B. nur das DCC-Format ,14 Fahrstufen“ beherrscht, eine moderne Lok mit 128 Fahrstufen oder
sogar eine Lok mit MM-Decoder (Motorola) zu steuern.

Allerdings ist es technisch nicht immer méglich, das Format ,14 Fahrstufen” und ,28 Fahrstufen® am
Sniffer-Eingang zuverlassig zu erkennen (Vergleich: Lok-Decoder CV29 Bit 1) und auf das eingestellte
Ausgabe-Format abzubilden. Im Zweifelsfall geht die Z21 von ,14 Fahrstufen* aus:

Einstellung Fahrstufen der Lok n in der Z21: 14 28 128
Fahrstufen der Lok n am Sniffer-Eingang: 14 Ok (a) Ok
Fahrstufen der Lok n am Sniffer-Eingang: 28 (b) OK (b)
Fahrstufen der Lok n am Sniffer-Eingang: 128 Ok OK OK

(a) Das Licht kann nicht eingeschaltet werden, weil die Z21 bei der Lok-Einstellung ,28 Fahrstufen® fir diese Lok am Sniffer
Eingang ebenfalls das Format ,28 Fahrstufen“ annimmt, und deswegen die Licht-Info vergeblich in der DCC-Functiongroupl
erwartet.

(b) Stirnlicht flackert mit Fahrstufe. Abhilfe verschafft man sich, indem man

- entweder das Format in der Fremdzentrale und in der Z21 mdglichst passend konfiguriert (am besten mit 128 Fahrstufen),

- oder in der Fremdzentrale fur diese Lok das Licht (FO) einmal einschaltet, um die automatische Formaterkennung zu unterstitzen.
- oder im Maintenance.exe die Einstellung "DCC 28 statt 14 Fahrstufen am Sniffer BUS auswerten" aktiviert,

Diese Option gibt es ab Z21 Firmware V1.22.

R-BUS: XpressNet Rickmeldungen emulieren

Mit dieser auf Kundenwunsch veranlassten Option kann die Weiterleitung von R-BUS Belegtmeldungen
an X-BUS Teilnehmer aktiviert werden. Belegtmeldungen vom R-BUS werden dann zusétzlich als
XpressNet Meldungen (,BC Rickmeldung Rickmeldebaustein“) an den X-BUS weitergeleitet, und
kénnen z.B. auf einem LH101 betrachtet werden.

Dazu werden allerdings fur die R-BUS Rickmeldemodule 1 bis 20 die XpressNet Ruckmelderadressen
65 bis 84 verwendet, wodurch dann allerdings die Weichen 257 bis 336 nicht mehr sauber per X-BUS
geschaltet werden kdnnen, falls diese Option aktiviert ist. Diese Option sollte daher nur dann aktiviert
werden, wenn diese XpressNet Meldungen tatséchlich benétigt werden.

Diese Option gibt es ab Z21 Firmware V1.42.
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Erweiterte Programmier-Einstellungen

Reset Pakete (starten): Bestimmt die Anzahl der DCC-Reset-Pakete ganz am Anfang der CV-
Programmiersequenz (CV-Lesen/schreiben). Je hdher dieser Wert ist, desto mehr Zeit bekommt der
Decoder zum Hochfahren.

Programmier Pakete: Bestimmt die Anzahl der DCC-Lese/Schreib-Kommandos in der CV-
Programmiersequenz (RP-9.2.3).

Reset Pakete (fortsetzen): Bestimmt die Anzahl der DCC-Reset-Pakete innerhalb der
Programmiersequenz.

Sollten Sie einmal Probleme beim CV-Lesen/-Schreiben bei einem bestimmten Decoder haben, kénnen
Sie diese Paket-Anzahl andern, z. B. 25/10/10 oder 30/15/15.

ACK Schwelle: Ein Lokdecoder beantwortet CV-Lese- und CV-Schreib-Anfragen mit einem leicht
erhohten Stromverbrauch gemaR ,Basic Acknowledgment* aus RP-9.2.3: ,.... increased load (positive-
delta) on the programming track of at least 60 mA for 6 ms +/-1 ms*.

Obwohl die Z21 ab der FW V1.20 bereits etwas empfindlicher eingestellt ist, kann es in der Praxis leider
noch immer vorkommen, dass einige Decoder von der Norm abweichen und daher nicht gelesen werden
koénnen. Dies kann aber auch bei Verwendung eines Pufferkondensators passieren. Um auch solche
Decoder erfolgreich auslesen zu kdnnen, kdnnen Sie hier die Schwelle fur das Erkennen des ,Basic
Acknowledement® niedriger oder ggf. auch héher einstellen.

Diese Option gibt es ab Z21 Firmware V1.20.
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3.3 IP-Einstellungen

4, Z21 Maintenance Tool - OX
Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAN | R-BUS | multMALUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
IP-Einstellungen
Achtung!
Diese Option richtet sich nur an den fortgeschrittenen Anwender!
Andern Sie die IP-Einstellungen der Zentrale nur, wenn Sie mit dem Thema TCP/IP und Metzwerkarchitekturen vertraut sind. Im
schlimmsten Fall ist die Zentrale nach einer unbeabsichtigten Fehlkonfiguration nicht mehr erreichtbar.
Aus diesem Grund kann die Modelleisenbahn GmbH im Fall von Problemen nach einer Anderung der
IP-Einstellungen keinen Support bieten.
Akzeptieren...
192.168.0.111 Werksvorgabe: 192.168.0.111
255,255.255.0 Werksvorgabe: 255.255.255.0
192.168.0.1 Werksvorgabe: 192.168.0.1
verbunden mit 192.168.0.111 ——

Wie von einigen Kunden gewunscht, kann die IP-Adresse der Z21 geandert werden.

Der Normalverbraucher benétigt das nicht und es wird vom Hersteller auch dringend davon
abgeraten. Beachten Sie die entsprechenden Hinweise in den Screenshots.

Bekannte Probleme: Bei einigen Routern von Internetprovidern kénnen bestimmte LAN-Buchsen fur IP-
TV reserviert sein. Bei alten HUBs kann es ebenfalls zu Kommunikationsproblemen kommen.

Bevor der Anwender eine neue IP-Adresse eingeben kann, muss erst einmal der obligatorische
Disclaimer ausdriicklich akzeptiert werden:

Achtung!

Sie akzeptieren hiermit, dass nach einer Anderungen der
IP-Einstellungen im Fall eines Problems seitens des Herstellers

kein Support angeboten werden kann?

Erst nach dem Klick auf ,Ja“ werden die Eingabefelder aktiv.
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4 Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe

Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAN | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
IP-Einstellungen

Achtung!

Diese Option richtet sich nur an den fortgeschrittenen Anwender!
Andern Sie die IP-Einstellungen der Zentrale nur, wenn Sie mit dem Thema TCP/IP und Netzwerkarchitekturen vertraut sind. Im
schlimmsten Fall ist die Zentrale nach einer unbeabsichtigten Fehlkonfiguration nicht mehr erreichtbar.

Aus diesem Grund kann die Modelleisenbahn GmbH im Fall von Problemen nach einer Anderung der
IP-E i keinen t bieten.

| Akzeptieren... |

IP-Adresse
192.168.0.111 Werksvorgabe: 192.168.0.111

Subnetz-Maske
255,255,255.0 Werksvorgabe: 255.255.255.0

Standard Gateway
152.168.0.1 Werksvorgabe: 192.165.0.1

Schreiben...

werbunden mit 192.168.0.111

Erst jetzt kann man die Adresse z. B. auf,192.168.0.123“ &ndern und — nach einer weiteren Warnung —
in die Z21 schreiben:

IP-Einstellungen der Zentrale

EBeachten Sie, dass Sie gegebenfalls auch den Router, die
PC-Netzwerkschnittstelle und die Apps umkonfigurieren
mussen!

Sie mochten jetzt auf eigene Verantwortung die
IP-Einstellungen in der Zentrale verdndern?

und nach dem ,Ja*
IP-Einstellungen der Zentrale

Die neuen IP Einstellungen wurden gedndert und werden
nach dem ndchsten Kaltstart der Zentrale aktiviert.

Wichtig: Die neue IP-Adresse wird in der Z21 erst nach einem Kaltstart (d. h. Versorgungs-
spannung entfernen) der Zentrale aktiv!
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Ihre letzte Anderung wird auch im Programm als ,lhre letzte Anderung war...“ angezeigt.

%, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe

Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAN | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
IP-Einstellungen

Achtung!

Diese Option richtet sich nur an den fortgeschrittenen Anwender!

Andern Sie die IP-Einstellungen der Zentrale nur, wenn Sie mit dem Thema TCP/IP und Netzwerkarchitekturen vertraut sind. Im
schlimmsten Fall ist die Zentrale nach einer unbeabsichtigten Fehlkonfiguration nicht mehr erreichtbar.

Aus diesem Grund kann die Modelleisenbahn GmbH im Fall von Problemen nach einer Anderung der

IP-Ei i | t bieten.
Akzeptieren...
152.168.0.123 Werksvorgabe: 192,168.0,1118Thre letzte Anderung war 192.168.0.123 I
255,255,255.0 Werksvorgabe: 255.255.255.0
152.168.0.1 Werksvorgabe: 192.168.0.1

verbunden mit 192.168.0.111

Beachten Sie bitte, dass jede Anderung der IP-Adresse in der Z21 auch zum Rest des Netzwerks
passen muss, angefangen von den Subnetz-Masken, Router, eigene Ethernet-Schnittstelle am PC
bis zu den App-Einstellungen im Smartphone oder Tablet etc.

Bis Firmware V1.26 gilt: Auch beim Zuruckstellen auf Werkseinstellung (Stopp-Taste halten bis LED

violett blinkt) bleibt diese geanderte IP Adresse erhalten.
Ab V1.27 werden die IP-Einstellungen auf die Werksvorgabe zurlickgesetzt.
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3.4 LocoNet

LocoNet ist ab Z21 Firmware V1.20 aktiviert.

Mit der Firmware V1.20 wurde auf der Z21 der erste Schritt flir die LocoNet Integration vollzogen.

2

=

Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAM | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren

LocoMet Konfigurationsvariablen - LNCY

Hier kiinnen Sie die LocoMet-CV (LMCV', nicht zu verwechslen mit den CVs eines DCC-Decoders) von LocoNet-Geréten programmieren. Die
Artikelnummer entnehmen Sie bitte der Beschreibung des Herstellers.

Die Moduladresse von neu gekauften Ger&ten ist Gblicherweise 1. Falls Sie die Moduladresse nicht kennen, kénnen Sie die
'Generaladresse' 65535 verwenden. In diesem Fall darf nur das entsprechende Modul ans LocoMet angeschlossen sein.

Artikelnummer Modul Adresse LNCV Mummer LNCV Wert

53320| = 1 = 0 0

LMCV Lgsen LMNCV Schreiben

LocoMet Dispatcher
Hier kénnen Sie Threm LocoMet-Handregler (z.B. FRED) eine Lokadresse im Dispatchmodus zuweisen.
Lokadresse
3 = Dispatch Lok Liste. ..

LocoMet Einstellungen
FastClock Rate LocoMet Modus Lok Freigabezeit (Purging)

] = LocoMet Fastdock ein LocoMet Master < kein Purging =

| Ls | Schreiben

verbunden mit 192.168.0.111

Uber LNCV Lesen und LNCV Schreiben kénnen Sie die sogenannten ,LocoNet Konfigurationsvariablen®
programmieren, welche in einigen LocoNet-Zubehdorartikeln verwendet werden (z. B. Uhlenbrock 63410
,LocoNet-Schaltmodul®). Details und Bedeutung der einzelnen LNCVs kdnnen Sie der jeweiligen
Bedienungsanleitung des Herstellers enthnehmen.

Mittels LocoNet Dispatch kénnen Sie eine Lokadresse vorbereiten, welche Sie danach im LocoNet
Dispatch-Verfahren auf Inrem LocoNet-Handregler (z. B. FRED) Gibernehmen kénnen.

Ab 721 Firmware V1.25 bekommen Sie in der Lok Liste eine Ubersicht aller Fahrzeuge, welche seit dem
letzten Einschalten der Z21 verwendet worden sind. Neben der Fahrzeugadresse werden auch das
verwendete Schienenformat, die Geschwindigkeit und die aktiven Funktionen dargestellt. Mit ,,Edit..."
oder der rechten Maustaste kann das Schienenformat der ausgewahlten Lok verandert werden. Das
LocoNet-Dispatch kann in der Lok-Liste ebenfalls mit der rechten Maustaste eingeleitet werden.

Die Spalten Status und Timer beziehen sich auf das sogenannte ,Purging“, siehe weiter unten.

£ Locolist
Slot Address Format Speed Dir Functions Status Timer
1 3 DCC 128 0 FWDFLF1F19 active 00200
2 4 DCC 14 14 FWD FL active 0000
3 2 MMIL 28 [a] FWD FLF1 active 00:00
4 10 DCC 123 45 REV FL active 00:00
| Refresh | Ei Close
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Unter LocoNet Einstellungen kénnen Sie die LocoNet Fastclock (,Modellzeit*) aktivieren und die Rate
vorgeben. Rate 0 bedeute ,Stopp“. Deaktivieren Sie ,LocoNet Fastclock ein®, wenn Sie in ihrem LocoNet
zum Generieren der Modellzeit ein anderes Gerat als die Z21 verwenden mochten.

Hinweis: Nachdem die Z21 intern Uber keine Echtzeituhr verfigt, beginnt die Modellzeit mit jedem
Neustart um ,12:00 a.m.”

Ab Z21 Firmware V1.22 kénnen Sie mit LocoNet Modus die Z21 als ,LocoNet Master” (Standard-
Einstellung) oder als ,LocoNet Slave an Intellibox® konfigurieren.

Entgegen urspriinglichen Planungen haben wir aufgrund von Kundenwiinschen fur die Z21 einen
LocoNet-Slave Modus implementiert. Damit kdnnen Sie die Z21 (Slave, L-BUS Schnittstelle) Gber
LocoNet mit einem TWIN-CENTER bzw. Intellibox (Master, LocoNet T-Buchse) verbinden. Die 221 stellt
dann die Schnittstelle zwischen App und Intellibox her. So ist es mdglich, lhre Anlage gleichzeitig sowohl
mit dem TWIN-CENTER und eventuell vorhandenen LocoNet Bediengeraten, als auch mit der Z21 App
am Smartphone bzw. Tablet und multiMAUS zu steuern!

Wichtige Information: Da, wie bereits erwahnt, fur die Z21 urspriinglich kein LocoNet Slave geplant war,
gibt es unbedingt Folgendes zu beachten: Damit nicht die Z21 und der vorhandene Master gleichzeitig
die Versorgungsspannung am LocoNet-Bus einspeisen, was zu betrachtlichen elektrischen Problemen in
den Zentralen fiihren kann, muss die Versorgungsspannung an der L-BUS Schnittstelle an der Z21 vom
Rest des LocoNet isoliert werden. Dazu verwenden Sie bitte das extra fiir diesen Zweck angefertigte
weille ,Z21 LocoNet Slave Kabel® mit der Art.Nr. 136100.

Dieses Kabel erhalten Sie bei Ihrem Handler oder online im Ersatzteilshop von Roco.

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAM | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
LocoMet Konfigurationsvariablen - LNCV

Hier kiinnen Sie die LocoMet-CV (LNCV', nicht zu verwechslen mit den CVs eines DCC-Decoders) von LocoNet-Gerdten programmieren. Die
Artikelinummer entnehmes e e s s basatals
Die Moduladresse von ngli e | = g A= 1:1 p Al Sie die
‘Generaladresse’ 65535
Artikelnummer
53320 = o Mit dieser Einstellung konnen Sie die Z21 als LocoMet Slave
- mit lhrer Intellibox oder TWIN-CENTER verbinden.

LMCV Lesen Wichtige Information: Verwenden Sie dazu ausschlizBlich das
- weile 'Z21 LocoMet Slave Kabel' (ET-Artikelnummer 136100,
welches Sie bei lhrem Handler oder unter roco.cc - Service -
LocoMet Dispatcher Ersatzteile erhalten.

Dieses Kabel muss an der Z21 L-BUS Buchse angeschlossen
werden.
Lokadresse Verwenden Sie an der Intellibox die ‘LocoMet T' Buchse,

3

Hier kinnen Sie Threm L|

-

LocoMet Einstellungen
FastClock Rate — = = Bfezeit (Purging)

0 = LZ] LacoMet Fastdodk ein LocoMet Slave IB = kein Purging =

| Schreiben

verbunden mit 192.168.0.111
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Ab 721 Firmware V1.25 kdnnen Sie mit der Option Lok Freigabezeit das sogenannte Purging
konfigurieren. ,Purging n Minuten“ bedeutet, dass fur eine stehende Lok keine Fahrbefehle mehr tber
das Gleis an den Decoder geschickt werden, wenn sie n Minuten lange nicht vom Benutzer oder einem
Steuerungsprogramm verwendet worden ist. Sobald die Lok wieder verwendet wird, wird der
Wiederholzyklus der Fahrbefehle fir dieses Fahrzeug wieder aktiviert und der Purging-Timer startet neu.

4, 721 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAM | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
LocoMet Konfigurationsvariablen - LNCY

Hier kiéinnen Sie die LocoMet-CV (LMCV', nicht zu verwechslen mit den CVs eines DCC-Decoders) von LocoNet-Geréten programmieren. Die
Artikelnummer entnehmen Sie bitte der Beschreibung des Herstellers.

Die Moduladresse von neu gekauften Gerdten ist Gblicherweise 1. Falls Sie die Moduladresse nicht kennen, kinnen Sie die
'Generaladresse' 65535 verwenden. In diesem Fall darf nur das entsprechende Modul ans LocoMet angeschlossen sein.

Artikelnummer Modul Adresse LMCV Nummer LMCV Wert
53320 = 1 = 0 = 0 =
LMCV Lesen LMCV Schreiben
LocoNet Dispatcher
Hier kiinnen Sie Threm LocoMet-Handregler (z.B. FRED) eine Lokadresse im Dispatchmodus zuweisen.
Lokadresse
3 = Dispatch Lok Liste...

LocoNet Einstellungen
FastClock Rate LocoMet Modus Lok Freigabezeit (Purging)

0 = LocoMet Fastdock ein LocoMet Master | < =
kein Purging

| Lesen | Schreiben g :?nuin
——— inuten
15 Minuten

. 30 Minuten
verbunden mit 192.168.0.111 &0 Minuten —

Purging erhdht den Datendurchsatz fir die tatséchlich verwendeten Fahrzeuge. Purging kann fir
besonders groRe Anlagen oder Modultreffen mit vielen Teilnehmern interessant sein, wo sich deutlich
mehr als 50 Fahrzeuge gleichzeitig auf der Anlage befinden. Fir den normalen Betrieb kleinerer und
mittlerer Anlagen mit weniger als 50 Fahrzeuge wird normalerweise der prioritatsgesteurte
Wiederholzyklus der Fahrbefehle in der Z21 auch ohne Purging vollig ausreichen.

Den Status der Lok und der aktuellen Wert des Purging-Timers kdnnen Sie in der Lok-Liste sehen, siehe
oben. Dort kann das Purging auch fiir einzelne Loks gezielt deaktiviert werden.
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3.5 CAN

Wenn Z21 Belegtmelder und Z21 Booster Giber CAN mit der Z21 verbunden sind, dann erscheinen sie
automatisch im Z21-Maintenance-Tool ggf. untereinander im Reiter ,CAN* auf.

42, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAM | R-BUS | multiMALS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
CAN Einstellungen
[¥] R-BUS Riickmelder emulieren Lesen Schreiben
[¥] Locolet Riickmelder emulieren

Lissy/Marco emulieren

CAN Module
Hier kénnen Sie den Status der Roco Gerdte am CAN-Bus verfolgen. Status anfordern
MetlD 18,1V 1 18,0V 2 OfffOn Coldstart
0xC198
0 mA 142 mA
Setup... — —
-~ -~
NetlD Adresse Eingang 1 Eingang 2 Eingang 3 Eingang 4

Eingang 5 Eingang & Eingang 7 Eingang 8

setp... T
MetlD Adresse Eingang 1 Eingang 2 Eingang 3 Eingang 4
Eingang 5 Eingang 6 Eingang 7 Eingang 8
setp.. B D B -
verbunden mit 192.168.0.111 N

Fur Belegtmelder, die tiber CAN mit der Zentrale verbunden sind, bietet die Z21 eine R-BUS- und
LocoNet-Emulation an. Dadurch kann der Belegtmelder sofort in bestehenden PC-Steuerungen
verwendet werden, ohne dass diese zuerst erweitert werden missen. Der Belegtmelder kann so in der
PC-Steuerung bzw. in der Z21-App entweder wie ein Roco 10787 oder wie ein LocoNet-Belegtmelder
eingebunden werden.

e R-BUS Ruckmelder emulieren
Diese Option aktiviert die Emulation des R-BUS. Der 10808 kann in der PC-Steuerung wie ein
Roco 10787 verwendet werden.
Die Werkseinstellung ist ,ein®.

e LocoNet Rickmelder emulieren
Diese Option aktiviert die Emulation von LocoNet-Belegtmeldern. Es werden entsprechende
LocoNet-Belegtmeldungen mit Lokadressen-Informationen generiert.
Die Werkseinstellung ist ,ein®.

e Lissy/Marco emulieren
Es werden entsprechende Lissy/Marco-Meldungen mit Lokadressen-Informationen generiert.
Die Werkseinstellung ist ,aus®.

Sie kdnnen diese Emulationseinstellungen, die in der Z21 gespeichert sind, mit den Buttons Lesen und
Schreiben von und zur Z21 Ubertragen.
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3.5.1 Z21 CAN Belegtmelder

Der Belegtmelder Roco 10808 wird ab Z21 Firmware V1.30 am CAN-BUS unterstutzt.

Der Belegtmelder Roco 10808 kann entweder Uber den R-BUS oder den CAN-BUS betrieben werden.
Der CAN-BUS bietet gegentiber dem R-BUS weitere Moéglichkeiten:

e Ubertragung der erkannten RailCom-Lokadressen
e Konfiguration des Belegtmelders (Modul-Adresse, ...)

e Firmware-Update des Belegtmelders

Im Bereich CAN Module werden die angeschlossenen Roco 10808-Belegtmelder automatisch angezeigt.

MetID Adresse Eingang 1 Eingang 2 Eingang 3 Eingang 4

0xDECS 1 -

Eingang 5 Eingang & Eingang 7 Eingang &
Setup...

In der Liste der Belegtmelder sehen Sie jeweils die fest eingestellte NetID, die programmierbare Modul-
Adresse sowie den Status der Eingange mit den erkannten RailCom-Lokadressen. Ein kleiner Pfeil
neben der Lokadresse zeigt die Richtungsinformation zur Lok an:
¢ Rot bedeutet ,belegt®.
e Grin bedeutet ,frei“.
e Grau bedeutet ,noch keine aktuelle Belegt-Information erhalten® (z.B., wenn der Belegtmelder
nicht mit Spannung versorgt wird).

Mit dem Button Status anfordern kdnnen Sie den Status aller angeschlossenen Belegtmelder anfordern.

Mit dem Button Off/On Coldstart werden die Belegtmelder durch kurzes Aus- und Einschalten der
Gleisspannung neu gestartet. Dadurch wird ebenfalls der Status erneut aktualisiert.

Mit dem Button Setup gelangen Sie zum jeweiligen Belegtmelder-Setup-Dialog, in welchem die
Einstellungen veréndert und das Firmware Update durchgefuhrt werden kdnnen.
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3.5.1.1 Roco 10808 Belegtmelder-Setup

Im Belegtmelder-Setup-Dialog kdnnen Sie den ausgewahlten Roco 10808 Belegtmelder konfigurieren
oder ein Update der Belegtmelder-Firmware durchfihren.

CAN Belegtmelder 10808 NetID 0xDEC9

Einstellungen
Firmware Version Firmware Datum Hardware Version
3.1.20 10.11.2017 3.11
Moduladresse
h z
Besetztschwelle: Strom [0. 1 mA]
10 =

Verzdgerung Frei - Besetzt [ms]

RailCom Kanal 2 Daten an Zentrale weiterleiten

-

0 Default Werte

-

Verzdgerung Besetzt - Frei [ms]

1000 Schreiben

Firmware Update

Update Info
FW Update ¥3.1.20

Unter Moduladresse kénnen Sie eine neue Adresse vergeben. Achten Sie bitte darauf, dass alle
Belegtmelder in Inrem System jeweils eine unterschiedliche Moduladresse bekommen. Sie kdnnen die
Moduladresse alternativ auch tiber den Hardware-Taster am Belegtmelder und einem kurz
darauffolgenden Weichenbefehl verandern.

Mit RailCom Kanal 2 Daten an Zentrale weiterleiten kdnnen Sie die Weiterleitung der RailCom-Daten
vom Kanal 2 (Geschwindigkeit, POM-Read-Result, QoS, etc.) an die Z21 aktivieren. Normalerweise sollte
dies aber nicht notwendig sein, da diese Aufgabe bereits vom RailCom-Global-Detector in der Z21
Ubernommen wird. Die Weiterleitung der RailCom-Lokadresse ist Ubrigens von dieser Option
unabhangig. Ab Belegtmelder-Firmware V3.1.20 werden POM-Read-Results immer an die Zentrale
weitergeleitet.

Die Besetztschwelle: Strom definiert die Empfindlichkeit der Eingdnge des Belegtmelders in Schritten
von 0.1 mA (= 100 pA). Die Werkseinstellung bei der Auslieferung des Belegtmelders betragt ,,10“ (d.h.
1 mA).

Die Verzdgerung Frei — Besetzt bestimmt das Zeitverhalten des Belegtmelders beim Ubergang von
.Frei“ auf ,Besetzt in Millisekunden. Die Werkseinstellung betragt 0 ms.

Die Verzogerung Besetzt — Frei bestimmt das Zeitverhalten des Belegtmelders beim Ubergang von
.Besetzt“ auf ,Frei“ in Millisekunden. Die Werkseinstellung betragt 1000 ms.

Mit Default Werte kdnnen Sie die Werkseinstellungen des Belegtmelders in den Eingabefeldern des
Dialogfensters wiederherstellen.

Die Werte der Eingabefelder werden mit dem Button Schreiben in den Belegtmelder tbertragen.
Mit Lesen werden die Einstellungen aus dem Belegtmelder erneut ausgelesen und angezeigt.

Mit FW Update kdnnen Sie die Firmware im Belegtmelder aktualisieren. Im Feld Update-Info werden die
Zielversion bzw. Informationen zum Update-Verlauf angezeigt.
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3.5.2 721 CAN Booster

Die Booster Roco 10806 und 10807 werden ab Z21 Firmware V1.33 am CAN-BUS unterstiitzt.

Die Z21 Single Booster 10806 und Z21 Dual Booster 10807 kdnnen entweder tber den B-BUS oder den
CAN-BUS betrieben werden.
Der CAN-BUS bietet gegentiber dem B-BUS mehr Méglichkeiten:

e Die Gleisspannung und die RailCom-Einstellung kdnnen automatisch von der Zentrale
Ubernommen werden (Auto-Settings)

e Uber CAN werden mittels ZCAN20-Protokoll die empfangenen RailCom-Kanal2-Daten vom
Booster zur Z21 Ubertragen. Dadurch ist zum Beispiel das Auslesen eines Fahrzeug-Decoders
Uber die POM-Lesebefehle nicht nur am Hauptgleis der Zentrale, sondern auch im Booster-
Abschnitt maoglich.
e Konfiguration des Boosters
e Firmware-Update des Boosters
e Booster Management (ab Booster Firmware V1.11)
Je nach Booster-Typ, Single oder Dual Booster, erscheinen ein oder zwei Panels mit der aktuellen
Spannung und dem Stromverbrauch des jeweiligen Gleisausgangs.
Mit einem Klick auf die Panels lassen sich ab Booster Firmware V1.11 und Z21 Firmware V1.42 die

dazugehdrende Gleisausgange einzeln deaktivieren und wieder reaktivieren (Booster Management).
Ein deaktivierter Gleisausgang wird dabei grau dargestellt.

NetlD 140v ! 141v
OxC199
0O mA 50 mA
| osewpe. | @ — =

Die Icons unter dem Panel zeigen den Status des jeweiligen Gleisausgangs an:

W Gleisausgang ist ausgeschaltet

#. Kurzschluss erkannt

B8 Bremsgenerator-Modus aktiv

= RailCom aktiv (d.h. die RailCom-Liicke wird vom Booster im Gleissignal erzeugt)

Uber den Button Setup gelangen Sie in den Booster-Setup-Dialog, in welchem die Einstellungen
verandert und das Firmware Update durchgefiihrt werden kénnen.
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cl

3.5.21

Roco 10806 und 10807 Booster-Setup

Im Booster-Setup-Dialog kbnnen Sie den ausgewahlten Z21 Single Booster 10806 sowie Z21 Dual
Booster 10807 konfigurieren oder ein Update der Booster-Firmware durchfiihren.

721 Single Booster 10806 NetID 0xC19B

Einstellungen
Firmware Version Firmware Datum

1.11.0 01.02,2022

Gleisausgang

Gleis-Spannung & RailCom: Gleis-Spannung [my]
18000

Yorgaben automatisch (ber CAN
wvon der Zentrale Gbernehmen

Kurzschlusserkennung Auto-Invertierung

normal 20 schnell schnell 20  langsam

Default Werte

Firmware Update
Update Info

Hardware Version MName

Test 05

¥ RailCom aktivieren

[¥] Railcom Kanal 2 an Zentrale weiterleiten (CAN)
DCC Bremsgenerator aktivieren
@ Kurzschluss an Zentrale melden

Auto-Invertierung aktivieren

Lesen Schreiben

FW Update [vi110

Beim Z21 Dual Booster 10807 lassen sich die beiden Gleisausgédnge unabhéngig voneinander

konfigurieren:

721 Dual Booster 10807 NetID 0xC199

Einstellungen
Firmware Version Firmware Datum

1.11.0 01.02,2022

Gleisausgang 1

Gleis-Spannung & RailCom: Gle
(] vorgaben automatisch iber CAN
i 18000
von der Zentrale dbernehmen

Kurzschlusserkennung Auto-Invertierung

normal 20 schnell schnell 20  langsam

Gleisausgang 2

Gleis-Spannung & RailCom: Gle
(] vorgaben automatisch iber CAN 18000
von der Zentrale dbernehmen

Kurzschlusserkennung Auto-Invertierung

normal 20 schnell schnell 20 langsam

Default Werte

Firmware Update
Update Info

Hardware Version

¥ RailCom aktivieren

(¥ Railcom Kanal 2 an Zentrale weiterleiten (CAN)
DCC Bremsgenerator aktivieren
[¥] Kurzschluss an Zentrale melden

Auto-Invertierung aktivieren

¥ RailCom aktivieren

[#] Railcom Kanal 2 an Zentrale weiterleiten (CAN)

DCC Bremsgenerator aktivieren
[¥] Kurzschluss an Zentrale melden

Auto-Invertierung aktivieren

Lesen Schreiben

FW/ Update [vi1so
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Gleisspannung & RailCom: Vorgaben automatisch tiber CAN von der Zentrale Gbernehmen ( = ,Auto-
Settings®)

Falls der Z21-Booster mit der Zentrale tiber den CAN-BUS verbunden ist, dann kann der Booster die
Einstellungen fir die Gleisspannung und RailCom automatisch von der Zentrale tbernehmen (,Auto-
Settings®). Falls die Einstellungen aus der Zentrale aber nicht ermittelt werden kénnen, z.B. weil der
Booster tber den B-BUS verbunden ist, dann werden die im Booster gespeicherten Vorgaben fiir die
Gleisspannung und RailCom verwendet.

Sie kdnnen diese ,Auto-Settings* bei Bedarf deaktivieren, indem Sie diese Option deaktivieren. Auf diese
Weise kbénnen Sie eine von der Zentrale abweichende Einstellung des Boosters erzwingen (nicht
empfohlen).

Gleisspannung

Hier kann der Soll-Wert fur die Gleisspannung eingestellt werden. Dieses Eingabefeld ist ausgegraut,
solange die ,,Auto-Settings*“ (siehe oben) in den Einstellungen aktiviert sind. Der
Gleisspannungsvorgabewert kommt aber immer dann zu tragen, wenn entweder die Einstellungen der
Zentrale nicht ermittelt werden kénnen (B-BUS), oder die ,Auto-Settings” deaktiviert sind.

RailCom aktivieren

Mit dieser Option kann die Erzeugung einer RailCom-Liicke aktiviert/deaktiviert werden. Diese Checkbox
ist ausgegraut so lange die ,Auto-Settings” (siehe oben) in den Einstellungen aktiviert sind. Der RailCom-
Vorgabewert kommt aber immer dann zu tragen, wenn entweder die Einstellungen der Zentrale nicht
ermittelt werden kénnen (B-BUS), oder die ,Auto-Settings“ deaktiviert sind.

WICHTIG: Wenn angrenzende Booster-Abschnitte keine RailCom-Liicke erzeugen, dann muss diese
Option deaktiviert werden. Siehe Booster-Anleitung.

RailCom-Kanal 2 an Zentrale weiterleiten

Mit dieser Option wird die Weiterleitung der vom Booster empfangenen RailCom-Daten (RailCom-Kanal
2, d.h. Geschwindigkeit, POM-Read-Result, QoS, etc.) an die Z21 aktiviert. Der Z21-Booster 10806
verfugt Uber einen, der 10807 pro Gleisausgang Uber je einen RailCom-Empfanger und kann die
empfangenen Daten tber den CAN-Bus an die Z21 weiterleiten. Dadurch ist zum Beispiel das Auslesen
eines Fahrzeug-Decoders mittels POM-Lesebefehle nicht nur am Hauptgleis der Zentrale, sondern auch
im Booster-Abschnitt mdglich.

DCC-Bremsgenerator aktivieren
Mit dieser Option kann der Gleisausgang des Z21-Boosters als Ersatz fir den Artikel 10779
.Bremsgenerator verwendet werden. Siehe auch Booster-Anleitung.

Kurzschluss an Zentrale melden

Wenn diese Option deaktiviert wird, erfolgt keine Weiterleitung von Kurzschlussmeldungen an die
Zentrale. Der Betrieb kann in den nicht betroffenen Booster-Abschnitten bzw. am Hauptgleis der Zentrale
weitergefuhrt werden.

Der betroffene Z21-Booster schaltet dennoch bei Kurzschliissen ab und versucht automatisch alle 3
Sekunden den Gleisausgang wieder zu aktivieren.

Auto-Invertierung aktivieren

Diese Option aktiviert die Auto-Invertierung, die ein automatisches Umpolen des Gleissignals bewirkt,
wenn der Booster z.B. als Kehrschleifenmodul verwendet wird. Es ist aber auch praktisch, um nicht
immer auf die korrekte Polung des Gleissignals achten zu mussen.

WICHTIG: Bei angrenzenden Booster-Abschnitten darf nur bei einem der beiden Booster diese Option
aktiviert sein, da sonst beide gleichzeitig umpolen wirden, was zu einem Kurzschluss fuhren wiirde.
Siehe auch Booster-Anleitung.

Kurzschlusserkennung (standardméaflig normal)
Mit dieser Option kénnen Sie die Ansprechgeschwindigkeit der Kurzschlusserkennung am Booster-
Gleisausgang erhthen. Dies kann vor allem fur Anlagen in Spur N sinnvoll sein.

Auto-Invertierung (standardmaRig schnell)

Mit dieser Option kdnnen Sie die Ansprechgeschwindigkeit der automatischen Umpolung einstellen.
Unsere Langzeittests haben gezeigt, dass es bei Auto-Invertierungs-Werten unter 15 (sehr schnelles
Umpolverhalten) sowie Uiber 200 (sehr langsames Umpolverhalten) zu Problemen kommen kann. Wir

Dokumentenversion 1.17.2 02.06.2022 40/78



Z21 Maintenance Tool Bedienungsanleitung ZE]

empfehlen daher die Standardeinstellung 20 beizubehalten und diesen Wert nur im Falle von Konflikten
zu verandern.

Mit Default Werte kdnnen Sie die Werkseinstellungen des Z21-Boosters in den Eingabefeldern des
Dialogfensters wiederherstellen.

Die Werte der Eingabefelder werden mit dem Button Schreiben in den Z21-Booster Ubertragen.
Mit Lesen werden die Einstellungen aus dem Z21-Booster erneut ausgelesen und angezeigt.

Mit FW Update kdnnen Sie die Firmware im Z21-Booster aktualisieren. Im Feld Update-Info werden die
Zielversion bzw. Informationen zum Update-Verlauf angezeigt.
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3.6 R-BUS

3.6.1 Riuckmeldebus

Ab Maintenance Tool V1.02 kénnen Sie hier den aktuellen Status der Eingange lhrer Riickmeldemodule

(Roco 10787, 10808 und 10819) sehen sowie einzelnen Rickmeldemodulen eine neue Modul-Adresse
zuweisen.

# Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe

Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAN | RBUS | multMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
R-Bus Modus

@ Rickmeldebus ¥presshet Lesen Schreiben

R-BUS Status

Hier kénnen Sie den Status der Rickmeldemodule (Roco 10787, 10808, 10819) am R-BUS verifizieren,

1 Modul 1: 2 |1 Modul 2: 2 |1 Modul 3: z |1 Modul 4: 2 |1 Modul 5: =
3 ) e | | e | e | e e
1 Modul &: E (1 Modul 7: E (1 Modul &: E (1 Modul 9: = |1 Modul10: =
3 e e e | e | e e e
: Modul1l: -, Modul12: |,  Modull3: = .  Modull® = ; Modull: =
3 e e | ey | | e e e
1 Modul1s: & 2 Moduld?: = |y Modull8: = 2 Modul1%: = 5 Modul20: =
) e ) | e ) e | e e o ) e e ) e | e e ) e

R-BUS Programmierung
Hier kénnen Sie die Adresse fir das Riickmeldemodul (Roco 10787, 10808, 10819) verandern.

Modul-Adresse
~ « Trennen Sie alle Rickmeldemodule vom R-BUS.
1 = + Geben Sie die neue Adresse ein und starten Sie den Programmiervorgang.
« Stecken Sie das einzelne, zu programmierende Rickmeldemodul an den R-BUS an.
«» Sobald das Modul programmiert ist, zeigen die LEDs die neue Adresse kurz an.
Programmieren...

Beachten Sie bitte, dass die Moduladressen aufsteigend von 1 durchgehend zu belegen sind.

verbunden mit 192.168.0.111 aa——

Ein aktiver Riickmeldeeingang wird rot eingefarbt (belegt).
Ein inaktiver Riickmeldeeingang wird griin eingefarbt (frei).

4 Z21 Maintenance Tool

Datei Opticnen Hilfe

Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAN | R-BUS | multMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
R-Bus Modus

@ Riickmeldebus ¥presshet Lesen Schreiben

R-BUS Status

Hier kiinnen Sie den Status der Rickmeldemodule (Roco 10787, 10808, 10819) am R-BUS verifizieren.

1 Modul 1: =z |1 Modul 2: =z |1 Modul 3: =z |1 Modul 4: = |1 Modul 5: =
| s ) ) | ) ) ) | ) S ) | ) ) ) | )
1 Modul 6: =z |1 Modul 7: =z |1 Modul 8: =z |1 Modul 9: = 2 Modul10: =
o T S | o | s
1 Modulil: - ;  Moduli2: |, Modulld: = Modullk = ; ModullS: =
e e | e e
: Modul16: = ; Moduld?: 2|, Modull8: = Modull®: = ; Modul20: =
s | o 3 o | e e e

R-BUS Programmierung
Hier kiéinnen Sie die Adresse fir das Rickmeldemodul (Roco 10787, 10808, 10819) verandern.

Modul-Adresse
~ « Trennen Sie alle Rickmeldemodule vom R-BUS.
1 = s Geben Sie die neue Adresse ein und starten Sie den Programmiervorgang.
» Stecken Sie das einzelne, zu programmierende Rickmeldemodul an den R-BUS an.
« Sobald das Modul programmiert ist, zeigen die LEDs die neue Adresse kurz an.
Programmieren...

Beachten Sie bitte, dass die Moduladressen aufsteigend von 1 durchgehend zu belegen sind.

verbunden mit 192.168.0.111 —

Beispiel mit aktivem Eingang 5 am Modul 1.

Siehe auch Abschnitt 3.11.1 Detector Monitor.
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Wie bereits erwahnt, kann hier auch die Moduladresse eines Rickmeldemoduls (Roco 10787, 10808 und
10819) geandert werden. Wichtig ist dabei, dass vor diesem Vorgang alle anderen Riickmeldemodule
vom R-BUS der Z21 getrennt werden, um zu verhindern, dass diese ebenfalls auf die neue Adresse
umprogrammiert werden.

Geben Sie die gewilnschte neue Moduladresse ein; der erlaubte Bereich ist dabei 1 bis 20. Beachten Sie
aul3erdem, dass die verwendeten Riickmeldemodule aufsteigend von 1 durchgehend zu nummerieren
sind. Siehe auch die Bedienungsanleitung des Moduls. Die Werkseinstellung ist 1.

Betétigen Sie nun ,Programmieren...“ und folgen Sie den Dialogen.

R-BUS Programmierung

o Trennen Sie samtliche Module vom Z21 R-EUS.

| Abbrechen

Wenn alle Module von der R-BUS Buchse der Z21 getrennt sind, betatigen Sie mit ,OK".

Die Z21 schaltet nun den R-BUS in den Programmiermodus um und der ndchste Dialog erscheint.

R-BUS Programmierung

Stecken Sie das zu programmierendes Modul an und warten
Sie, bis die neue Adresse kurz an den LEDs des Moduls
angezeigt wird,

Stecken Sie den zu programmierenden Belegtmelder als einziges Modul an den R-BUS an. Die acht
Status-LEDs des Modul leuchten zuerst hintereinander auf. Danach wird die alte Moduladresse auf den
LEDs angezeigt und kurz darauf die neue Adresse zur Bestéatigung der erfolgreichen Programmierung.
Die Adress-Codierung Uber die LEDs finden Sie in der Bedienungsanleitung des Riickmeldemodauls.
Driicken Sie erst danach auf ,OK® des oben gezeigten Dialogs.

Es erscheint folgende abschlie3ende Meldung:

R-BUS Programmierung

Der Programmiervorgang ist abgeschlossen.
Sie konnen das Modul jetzt abstecken.

Das Modul ist jetzt fertig programmiert und kann abgesteckt werden.

Nach dem Beenden dieses letzten Dialogs wird der Programmiermodus des R-BUS verlassen und wieder
auf Normalbetrieb umgestellt. Sie kénnen jetzt alle Riickmelder wieder mit der Z21 verbinden.
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3.6.2 XpressNet

Falls Sie am R-BUS keine Ruckmelder verwenden und gleichzeitig der bestehende X-BUS fir Ihre
Anforderungen nicht ausreichen sollte, kbnnen Sie ab Z21 Firmware V1.25 den R-BUS alternativ als
weiteren X-BUS fir zusatzliche Handregler verwenden. Dies kénnte z.B. bei Modultreffen mit mehr als 31
X-BUS-Handregler nitzlich sein.

£, Z21 Maintenance Tool
Dater Optionen Hilfe

Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAN | R-BUS | muliMALS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
R-Bus Modus

Riickmeldebus @x Schreiben

,&M&L AUS

—

Falls Sie den R-BUS nicht fir die Rickmelder verwenden, kénnen Sie die R-BUS Schnittstelle ab Fw V1,25 auch als weiteren X-BUS
konfigurieren. Dadurch kinnen Sie zusatzlich zum bestehenden X-BUS nochmals theoretisch bis zu 31 weitere XpressMet-Gerate wie
muliMALS, Lokmaus etc. an der Zentrale betreiben.

Beachten Sie bitte, dass dabei Fin 1 und Pin & des R-BUS nicht mit den Handreglern verbunden sein dirfen, da diese sonst nicht in
den Slave-Modus gehen kénnen. Das geht am einfachsten mit dem Y-Verteiler Roco 10758, siehe Grafik.

Information: Fir einen Firmwareupdate der multiMAUS muss der R-Bus Modus auf 'Rickmeldebus’ eingestellt sein,

Infarmation: Mach einer Anderung des R-BUS Modus ist ein manueller Neustart der Z21 notwendig.

verbunden mit 192.168.0.111

Beachten Sie bitte sorgfaltig die Informationen im Dialogfenster beztglich Pinl und Pin6 sowie den
Hinweis zum Firmwareupdate der multiMAUS.
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3.7 multiMAUS Update

4, 721 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAM | R-BUS | muliMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren

Update auf multMALS Firmware Version V2.00
Aktualisieren
Sprachen nicht &ndern

Firmware-Update/Downgrade erzwingen

Hinweis:

T Sie gegebenfalls alle Riickmeld jule vom R-BUS und schliefien Sie
dann eine multiMAUS an die R-BUS-Schnittstelle der Z21 an. Danach kénnen Sie
das Update starten.

Dieses multiMAUS-Update enthalt zusatzlich Lokfunktionen FO bis F31, Weichen von 1bis 2048 sowie die
neue 'Fangfunktion' des Drehreglers.

« multiMALS an 221 ab FW V1.42: Lokfunktionen FO bis F31, Weichen 1 bis 2048
» multiMALIS an muliZENTRALEpro: Lokfunktionen FO bis F28, Weichen 1 bis 1024

» muliMALIS an Digitalverstarker (10761, 10754): 'Master'-Buchse wird nicht mehr unterstiitzt

verbunden mit 192.168.0.111

Hier kdnnen Sie Ihre multiMAUS (Roco 10810, Roco 10835, Fleischmann 686810) auf den aktuellen
Firmware-Stand V2.00 bringen. Mit dieser neuen Firmware kénnen Sie nun auch tber die multiMAUS mit
der Z21 (ab Z21 FW V1.42) nicht nur die Lokfunktionen FO bis F31 schalten und auf CV1 bis CV1024
zugreifen (friher nur FO bis F20 sowie CV1 bis CV255), sondern auch 2048 Weichen (friher nur 1024)
schalten sowie die neue ,Fangfunktion® des Drehreglers nutzen.

ACHTUNG: Um die neuen Leistungsmerkmale im knappen Programmspeicher der multiMAUS
unterbringen zu kénnen, musste allerdings der X-BUS-Master sowie DCC-Master aus der multiMAUS
entfernt werden. Das bedeutet, dass die multiMAUS ab Version V2.00 nur mehr an der Slave-Buchse
der inzwischen nicht mehr lieferbaren Digitalverstarker (Roco 10761 und 10764) verwendet werden kann.
Fur den Betrieb mit vollwertigen Zentralen bringt das jedoch keine Nachteile. Ein Update auf die Version
V1.05 empfehlen wir nur mehr, wenn Sie die multiMAUS unbedingt an der Master-Buchse eines solchen
Digitalverstarkers verwenden missen. Auch diese dltere Firmwareversion ist ebenfalls im 221
Maintenance Tool enthalten und kann fir das Update ausgewéahlt werden. Ein Downgrade von
multiMAUS V2.00 auf V1.05 ist natdrlich jederzeit mdglich.

4, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAM | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren

Update auf multMALS Firmware Version ¥1.05 =
Update auf multiMAUS Firmware Version V1.05 L

Update auf multiMAUS Firmware Version V2,00 F——

Sprachen nicht &ndern =

Beim Firmware-Update kénnen Sie die Sprachen auf Ihrer multiMAUS entweder unverandert lassen oder
alternativ eines von sechs Sprachpaketen zu je vier Sprachen auswahlen. Dann schlie3en Sie die
multiMAUS als einziges Gerat am Rickmelder-Bus (R-BUS-Buchse) an und betatigen Sie ,Aktualisieren®.
Stecken Sie die multiMAUS nicht wahrend des Updates ab. Warten Sie, bis das Update abgeschlossen
ist.
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£, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAM | R-BUS | muliMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren

Update auf multMAUS Firmware Version V2.00

Sprachen nicht &ndern

Firmware-Update/Downgrade erzwingen

Hinweis:
multiMAUS Update erfolgreich durchgefiihrt.

Dieses multMALS-Update enthalt zusétzlich Lokfunktionen FO bis F31, Weichien von 1 bis 2048 sowie die
neue 'Fangfunktion' des Drehreglers.

= multiMALIS an Z21 ab FW V1.42: Lokfunktionen FO bis F31, Weichen 1bis 2048
» multiMALIS an muliZENTRALEpro: Lokfunktionen FO bis F28, Weichen 1 bis 1024

» multiMALIS an Digitalverstarker (10761, 10764): ‘Master'-Buchse wird nicht mehr unterstitzt

verbunden mit 192.168.0.111

3.7.1 multiMAUS Fehlermeldungen

Sollte wéhrend des Firmware-Updates einmal ein Verbindungsproblem auftreten oder es aus
irgendwelchen Grinden zu einem Abbruch kommen, dann stellt auch das normalerweise kein
grol3es Problem dar. Die multiMAUS zeigt dann beim Neustart in diesem Fall entweder ,ERR98*
(keine Anzeigetexte vorhanden) oder ,ERR99“ (keine Firmware vorhanden) an.

=
I

FHHY

Der fiir den Update-Vorgang zustéandige Bootloader in der multiMAUS bleibt aber nach wie vor
funktionsfahig. Sie missen dann die Aktualisierung — gegebenenfalls auch mehrmals - erneut
starten, bis der Update-Vorgang komplett durchlduft, damit die multiMAUS wieder voll
funktionsttichtig wird.

multiMAUS Firmware Update

Die multiMALS kann nach einem Abbruch des Firmware Updates 'ERRS2' ader 'ERRIY anzeigen.
'ERRS8' bedeutet 'keine Anzeigetexte vorhanden',
'ERR9Y' bedeutet 'keine Firmware vorhanden'.

Der fir den Update-Vorgang zustindige Bootloader in der multiMALS bleibt aber nach wie ver funktionsfahig.

Sie miassen dann die Aktualisierung — eventuell auch mehrmals - erneut starten, bis der Update-Vorgang
komplett durchlduft, damit die multiMALUS wieder voll funktionstiichtig wird.

ook

Fur das Durchfiihren des multiMAUS Firmware Updates wird die Z21 Firmware Version V1.42 oder héher
empfohlen.
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3.8 Firmware Update

£ 721 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAN | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
Update auf 221 Firmware V1.42
Aktualisieren
verbunden mit 192.168.0.111 ——

Hier kann die Firmware in der Z21 bzw. smartRail aktualisiert werden (je nachdem, mit welchem Geréat
der PC verbunden ist; automatische Erkennung)

Die Information, welche Firmware Versionen enthalten sind, finden Sie in Meni Hilfe — Info:
Info iiber 721 Maintenance Tool

Z21® Maintenance Tool
Version V1.17.2 build 3374
Copyright © 06-2022 Modelleisenbahn GmbH

Enthalt:

Z21® Firmware Version V1.42 (04-2022)

SmartRail ® Firmware Version V1,16 (03-2022)
muliMALSE Firmware Version Y200 (06-2022)

Z21 DETECTOR. Firmware Version ¥3.1.20 (11-2017)
Z21BOOSTER Firmware Version V1, 11.0 (03-2022)

Z21 switch DECODER Firmware Version ¥1.10 (11-2019)
221 signal DECODER. Firmware Version ¥1.11 {01-2021)

RailCom® und XpressNet™ sind eingetragene Warenzeichen der Lenz Elektronik GmbH.

LocoMet™ ist eingetragenes Warenzeichen der Firma Digitrax, Inc.

Zuklnftige Firmware Updates werden in neuen Versionen des Maintenance Tools enthalten sein.
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Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | Firmware Update

Update auf 221 Firmware V1.42

Log

Initializing

Calculating firmware
Verifying firmware
Calculating datas
Verifying datas
Stopping tasks
Starting bootloader
Erasing application
\Writing application
Signing application
Restarting application
Synchronization done

Firmware Update

\ Firmware Update erfolgreich abgeschlossen!

Firmware Update: Synchronization done

Nach dem FW-Update der Zentrale.

Sollte es wahrend des Updates mal ein Verbindungsproblem geben oder es aus irgendeinem anderen
Grund schief gehen, dann stellt das normalerweise kein Problem dar. Der Bootloader in der Zentrale, der
fur die Durchfihrung des Updates verantwortlich ist, kann nicht zerstort werden. Sie kénnen das Update
also immer wieder erneut starten. (Anm.: Die Zentrale kann sich nach einen fehlgeschlagenen Update
ggf. mit FW V1.0x des Bootloaders der Z21 melden).

Am besten machen Sie nach einem Fehlschlag einen Kaltstart der Z21, geben dann Windows genug Zeit,
bis die Netzwerkschnittstelle wieder bereit ist (Icon in der Taskleiste rechts unten, ggf. ping) und fiihren
dann den Firmware Update erneut durch.

Bei wiederholten Problemen empfehlen wir méglichst eine direkte Kabelverbindung anstelle von WLAN
zu verwenden.
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3.9 Decoder Update

Das Feature Decoder Update ist ausschlief3lich fir von Roco unterstiitzte Zimo MX und MS Decoder
vorgesehen.

Mit dem Feature Decoder Update kénnen sowohl Decoder-Firmware-Updates (Dateiendung ,zsu®) als
auch Sound-Updates (Dateiendung ,zpp“) eingespielt werden. Achten Sie bitte auf exzellenten
elektrischen Kontakt von der Z21 bis zum Decoder. Ggf. wird auch eine LAN-Kabelverbindung vom PC
zur Zentrale empfohlen, wenn Sie WLAN-Netzwerkprobleme jeglicher Art ausschliel3en mdchten.

Beachten Sie aul3erdem auch die Hinweise von Zimo in den entsprechenden Decoder-Anleitungen.

Die Zimo-Decoder-Firmware muss bei Zimo (www.zimo.at — Update & Sound — Update MX-Decoder,
bzw. Update MS-Decoder) vorher selbst runtergeladen und auf dem PC entpackt worden sein. Gleiches
gilt auch fir Soundprojekte, welche ebenfalls bei Zimo (www.zimo.at — Update & Sound — ZIMO Sound
Database) heruntergeladen werden kénnen.

Wahlen Sie nun die bereits heruntergeladene und entpackte Zimo-Firmware-Datei aus.

£, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAN | R-BUS | multiMALIS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
Datei
|C: \temp\05210510\Roco_Z21 oo, 2su | | Auswahlen... |
Aktualisieren...
Decoder-ID  Datenoffset  Datenldnge  Name Version Subversion Type E .
X Hier kéinnen unsere
137 856572 25693 Mx637 40 5 2 D S Dt
193 886274 29693 Mx538 40 5 2 aktualisiert werden.
210 915976 50434 M¥540 a0 5 2 !'}"'tfgeﬂsc'?_lanthﬁ:d;?
214 956414 50945 Mx542 40 5 2 “f?djﬁaeifawm:ﬁéien
215 1017364 53506 Mx543 40 5 2 zum Update-Vorgang.
222 1070874 51970 MxEe44 40 5 2 Zimo Decoder liefe
. ima Decoder liefern
221 1122343 53506 MX645 40 5 2 e memr s B
217 1176358 51714 MXE45 40 5 2 8 den Wert 145,
215 1228078 50690 MxE47 40 5 2 o
225 1273770 51714 MXE48 40 5 2 Eiian TR
die Update-Sperre in
249 1330438 51714 MyE4S 0 5 2 oV 1441
253 1382206 51714 Mx545 40 5 2
245 1433924 51714 MK558 40 5 2
190 1485642 51714 Mx539 40 5 2 ' T
verbunden mit 192.168.0.111 a——

Zimo Update X

Beachten Sie bitte, dass Umbauten wie zusitzliche

! Energiespeicher-Elkos, direkt mit der Schiene verbundene
Verbraucheroder unsichere Stromdbertragung zu Problemen
beim Update-Vorgang fhren kdnnen.

Sollte wahrend des Updates ein Fehler auftreten oder es zu
einem vorzeitigen Abbruch kommen, dann erscheint das
Kontrollkédstchen "CV-Prafung’, welches durch Entfernen des
Hackchens ermaglicht, ein Update ohne Prafung von CV 8
und CV 144 durchzufdhren.

Siehe auch Decoder-Anleitung oder www.zimo.at.

Sie machten jetzt auf eigene Verantwortung den Zimo
Decoder aktualisieren?

HNein
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Vor dem eigentlichen Update-Vorgang werden automatisch der Hersteller des Decoders (CV 8) und ggf.
auch die Programmier- und Update-Sperre (CV 144) sowie Decoder-Typ (CV 250) tberpruft.
Beachten Sie bitte ggf.

die Update-Sperre in
CV 144

= Info...
CV-Priifung
verbunden mit 192.168.0.111 E—

Sollte es bereits beim Uberpriifen der CVs irgendwelche Leseprobleme geben, dann kann man das durch
Deaktivieren der nun automatisch angezeigten Checkbox ,CV-Prifung“ umgehen und den Update-
Vorgang erneut starten.

Beachten Sie bitte auch die Hinweise beim Button ,Info...“.

Information

Mit dieser Applikaticn kénnen von Roce unterstiitzte Zime-Decoder aktualisiert werden,

Zimo Decoder erkennen Sig, wenn beim Auslesen von CV 8 der Wert 145 zurdckgeliefert wird.
Die aktuelle Decoder-Firmware finden Sie unter www.zimo.at - Update & Sound.

Damnit das Progammieren des Zimo MX Decoders maglich ist, muss die Programmiersperre aufgehoben sein, dh, CV 144 = 0,
CVidd =0 Keine Programmier- und Update-Sperre,
CV 144 Bit 6 = 1: Der Decoder kann im 'Service-Modus' nicht prograrmiert werden
(SchutzmaBnahme gegen versehentliches Umprogrammieren und Laschen),
CV 144 Bit 7=1: Sperre des Software-Updates.
In einigen Sound-Projekten ist diese Sperre gegen versehentliche Anderungen gesetzt.

Beachten Sie bitte, dass Umbauten wie zusitzliche Energiespeicher-Elkos, direlt mit der Schiene verbundene Verbraucher
oder unsichere Stromibertragung zu Problemen beim Update-Vorgang fahren kénnen.,

Sollte wihrend des Updates ein Fehler auftreten oder es zu einem vorzeitigen Abbruch kemmen,
dann erscheint das Kontrollkdstchen "CV-Profung’, welches durch Entfernen des Hackchens ermdglicht,
ein Update chne Prifung von CV 8 und CV 144 durchzufdhren,

Unterstitzte MX Decoder MXG00, MXE16, MXg817, MX618, MX622, MX630, MXE833, MX634, MXE335, MXE36, MX63T, MX638, MX6235, MX6a38.
Unterstitzte MX Sound-Decoder: MX645, MX648, MX649, MX658, MX659, MX660.

Unterstiitzte MS Decoder: M5440, MS5450, MS480, MS430, MS500, MS580 und MS590 ab Decoder Bootloader Version 2.2 (03.2021).
Unterstitzte Decoder mit Z21XL: MXE96, MXE697, MXE99 und MS330,

Weitere Informationen siehe auch Decoder-Anleitung oder www.zimo.at.

0K

TIPP:

Sollte das Decoder Update fehlschlagen, tiberprifen Sie bitte den Kontakt bis zum Decoder und
probieren Sie es erneut. Bei anhaltenden Problemen versuchen Sie, falls moglich, den Decoder in eine
andere Lok zu stecken. Es ist durchaus moglich, dass es mit einer anderen Lokplatine tatséchlich besser
funktioniert (aufgrund von anderen Kondensatoren etc.).
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TIPP:
Falls Sie ein sogenanntes ,Coded Sound-Projekt“ einspielen mdchten, dann schrieben Sie den
Ladecode unbedingt vorher in den Decoder hinein. Siehe auch die entsprechende Decoder-Anleitung.

Das ist ein 'Coded’ Sound-Projekt!

Siehe auch Decoder-Anleitung oder www.zimo.at.

Ist der richtige Lade-Code bereits in den Decoder geschrieben
worden?

Ein ,Coded Sound-Projekt‘ wird vom Z21 Maintenance Tool automatisch erkannt, und vor dem Sound-
Update wird dann noch ein entsprechender Hinweis angezeigt.

TIPP:

Verwenden Sie zum Updaten von Lok-Decodern fir Grol3bahnen die Z21XL, wo die Programmier-
endstufe besser auf den erhdhten Strombedarf der grof3en Decoder abgestimmt ist.

Schalten Sie Decoder mit grof3en Energiespeichern (z.B. MX699, MS990) nach dem Update fur eine
Minute stromlos, indem Sie zum Beispiel den Decoder samt Lok von Gleis nehmen, um so alle
Pufferkondensatoren fur den néchsten Neustart zu entleeren.

Falls am Anfang des Updates die Fehlermeldung ,Fehler beim Senden der Blockanzahl“ kommen sollte,
dann kann die Ursache an einem noch immer zu hohen ACK-Stromimpuls des Decoders liegen. In dem
Fall kann man den Strom mit einem Widerstand mit 4,7 Ohm (5 Watt) begrenzen, welchen man mit dem
Decoder in Reihe schaltet.

3.9.1 Hinweise zum MX Decoder Update

Damit ein Update mit einem Zimo MX Decoder méglich ist, muss eventuell zuerst tiber CV 144 die
sogenannte ,Programmier- und Update-Sperre“ im Decoder aufgehoben werden:

e CV144=0 Keine Programmier- und Update-Sperre.

e CV 144 Bit6=1 Der Decoder kann im 'Service-Modus' nicht programmiert werden.
(Schutzmalinahme gegen versehentliches Umprogrammieren und Léschen)

e CV1448Bit7=1 Sperre des Software-Updates.

In einigen Sound-Projekten ist diese Sperre gegen versehentliche Anderungen gesetzt.

Die von Roco unterstitzten MX Decoder beherrschen das sogenannte ,sichere Update®. Das bedeutet,
dass selbst nach einem Abbruch des Update-Vorgangs der Decoder weiter ansprechbar bleibt. Das
Update kann daher vom Anwender so oft wiederholt werden, bis es erfolgreich durchlauft. Einige altere,
langst abgekindigte MX Decoder (z.B. MX620, ...) beherrschen dieses ,sichere Update® jedoch noch
nicht und bleiben deshalb fiir das Update mit der Z21 explizit gesperrt.
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3.9.2 Hinweise zum MS Decoder Update

Das MS Decoder Update-Verfahren wird ab Z21 Firmware V1.41 unterstitzt.

ACHTUNG! Das Updaten von MS Decodern, die vor Marz 2021 produziert worden sind, ist mit der
Z21 nicht erlaubt, denn bei diesen alteren MS Decoder laufen teilweise Bootloader, Firmware und
Hardware nicht stabil genug flr einen sicheren und zuverlassigen Update-Vorgang! Solche alteren
MS Decoder sind auch aus diesem Grund nicht von Roco vertrieben worden. Aufgrund der Instabilitaten
kann von Roco ein erfolgreiches Decoder-Update mit diesen &lteren MS Decodern nicht gewahrleistet
werden.

e MS Decoder Firmware-Update wird erst ab MS Decoder-Bootloader V2.2 vollstandig unterstitzt.
Die Bootloader-Version lhres MS Decoders kénnen Sie Uber CV 248 und CV 249 kontrollieren.
Alle seit Marz 2021 von Zimo ausgeliefert MS Decoder enthalten die Bootloader Version 2.2 oder
hoéher, problematisch sind dagegen speziell die alteren MS450.

e MS Decoder Sound-Update wird erst ab MS Decoder-Firmware V4.97 unterstitzt.

Die Firmware-Version Ihres MS Decoders kdnnen Sie tber CV 7 und CV 65 kontrollieren.
Aktualisieren Sie also gegebenenfalls die MS Decoder-Firmware vor dem Sound-Update.

3.9.2.1 MS Decoder Firmware Update

# Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | Firmware Update | Decoder Update

|_C-: ':,t-emp'-NS_-}_Q?.zsu | swahlen

Decoder-ID  Datenoffset  Datenlénge  Name Version Subversion Type TEs

Hier kinnen unsere
04042800 655 123584 MS440C_4 97 4 97 3 ey et
04042800 124239 123584 MS440D_4 97 4 97 3 aktualisiert werden,
06043200 247823 124224 MS450_4_97 4 a7 3 ,’;‘"EEF,SC';EEECEF
02045000 372047 122176 M5480_4.97 4 57 3 e
03045400 494223 120128 M5490_4_97 4 a7 3 zum Update-Vorgang.
01050000 614351 112832 MS500_4_97 4 97 3 ] -
05055000 727183 122368 MS580_4_97 4 a7 3 EZ‘I’; gﬁ;l"ﬁ; IEDanV
08055400 849551 120128 M5590_4_97 4 97 3 8 den Wert 145.
07095400 969579 127296 M5990_4_97 4 97 3

Beachten Sie bitte ggf.

die Update-Sperre in

oV 1441

Info...
Update |duft 90% Geschwindigkeit: maximal, Wiederholungen: keine T

ACHTUNG! Der Firmware-Update-Vorgang fur MS Decoder wird erst ab MS Decoder-Bootloader-
Version V2.2 (ausgeliefert ab Méarz 2021) vollstandig unterstitzt.

Ein Update von alteren MS Decodern lber die Z21 ist daher ausdrucklich nicht erlaubt! Wenden Sie

sich ggf. an den Decoder-Hersteller oder besorgen Sie sich das entsprechende Update-Gerat des
Decoder-Herstellers, falls Sie so alte MS Decoder unbedingt updaten missen.
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3.9.2.2 MS Decoder Sound Update

ACHTUNG! Der Sound-Update-Vorgang fur MS Decoder wird erst ab MS Decoder-Firmware-Version
V4.97 (veroffentlicht ab Juni 2021) unterstitzt, denn &ltere Decoder-Firmware-Versionen reagieren nicht
zuverlassig ,fail-safe® auf Verbindungsabbriiche! Ein Sound-Update tber die Z21 mit alteren MS
Decoder-Firmware-Versionen ist daher ausdricklich nicht erlaubt! Fihren Sie daher ggf. vor dem
Sound-Update zuerst ein Decoder Firmware-Update auf mindestens V4.97 oder hdher durch.

.Fail-Safe“ bedeutet beim Zimo MS Decoder: falls es beim Sound-Update mit Decoder-Firmware-Version
V4.97 (oder héher) zu einem Verbindungsabbruch kommen sollte, z.B. aufgrund von schlechtem
Gleiskontakt, dann wird das automatisch erkannt und der Decoder geht beim néchsten Neustart in einen
sogenannten ,Fail-Safe“-Zustand, wo der Decoder wenigstens fur einen neuen Update Versuch
ansprechbar bleibt. Bei dlteren MS Decoder-Firmware-Versionen kénnte es dagegen passieren, dass der
Decoder nach einer Unterbrechung des Sound-Updates nicht mehr ansprechbar ist.

4, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | Firmware Update | Decoder Update
[c:\temp\ZIMO_OeBB_5047_168it_F&.zpp A
o Wert - Hinweis:
Hier kénnen unsere
Decodertyp 0 Zimo Sound-Decoder
Verschliisselung 1] aktualisiert werden.
Aubor unknown Mit der Schaltfiache
" n 'Info..." erhalten Sie
e-Mai unknawn wichtige Informationen
EEProm Anzahl 1020 zum Update-Vorgang.
Flash Griife 8446720 Bytes S e
) imo Decoder liefern
Sound(0] Peife kurz beim Auslesen von CV
Sound[1] Pfeife lang B den Wert 145,
Sound[2] Pfeife kurz - " "
i Beachten Sie bitte agf.
Sound[3] Pfe!fe lang die Update-Sperre in
Sound[4] Pfeife kurz v 1441
Sound[5] Pfeife lang
Sound[6] Kompressor ablassen o
‘ ¥ Info...
MDU Sound: keine Antwort vom Decoder! T

Damit der MS Decoder in den ,Fail-Safe“-Zustand gehen kann, ist es allerdings wichtig, dass der MS
Decoder beim Neustart wahrend seiner Fail-Safe-Initialisierung fir mindestens 30 Sekunden lang mit
Spannung versorgt bleibt. Wahrend dieser Zeitspanne wird im Z21 Maintenance Tool ein
Fortschrittsbalken angezeigt. Ab Decoder Firmware V4.102 blinken auch wahrend der Fail-Safe-
Initialisierung die Stirnlampen der Lok. Danach kénnen Sie das Update erneut starten.
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Hinweis: Es liegt in der Natur der Sache, dass ein 16-bit Soundprojekt fir den MS Decoder deutlich
groler ist als ein vergleichbares 8-bit Soundprojekt fir einen MX Decoder, und dass daher auch der
Sound-Update-Vorgang uber das Gleis ebenfalls wesentlich langer dauert (circa 7 min pro Megabyte).
Das auf ausdricklichen Kundenwunsch eingebaute Sound-Update Uber das Programmiergleis der Z21 ist
daher nur fur die gelegentliche Anwendung im privaten Bereich zu empfehlen. Wenn Sie aber haufig
Soundprojekte in MS Decoder laden mdchten, dann sollten Sie sich eventuell die Anschaffung eines
entsprechenden Update-Gerats des Decoder-Herstellers Giberlegen, mit welchem ein Sound-Update Uber
die SUSI-Schnittstelle des MS Decoders sehr viel schneller durchgefiihrt werden kann.

Im Z21 Maintenance Tool wird wéhrend des Update-Vorgangs im Fortschrittsbalken die geschatzte
Gesamtzeit und Restzeit angezeigt.

£, Z21 Maintenance Tool - OX
Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | Firmware Update | Decoder Update
|C \temp\ZIMO_OeBE_5047_166it_F&8.zpp
verstrichene Zeit 46: ) ‘Gesamtzeit 53:15, Restzeit 06:26
™ Wert = ES
Hier kiinnen unsere
Decodertyp 0 Zimo Sound-Decoder
Verschlisselung o aktualisiert werden,
Autor unknown Mit derISchaltﬁéchg
i koW Info..." erhalten Sie
e-Mai unknawn wichtige Informationen
EEProm Anzahl 1020 zum Update-Vorgang.
Flash Grafe 8446720 Bytes e T
) imo Decoder liefern
Sound[0] Pfeffe kurz beim Auslesen von CV
Sound[1] Pfeife lang 8 den Wert 145,
Sound[2] Pfeife kurz o x "
. Beachten Sie bitte gaf.
Sound[3] Pfeife lang die Update-Sperre in
Sound[4] Pfeife kurz v 1441
Sound[5] Pfeife lang
Sound[6] Kompressor ablassen o
4 » Info...
Beschreiben des Flash-Speichers (58009/65990) Geschwindigkeit: maximal, Wiederholungen: 3 (0,01% = sehr gut) 4

In der Statuszeile gibt es auRerdem Informationen zur Ube;'rtragung wie etwa die Geschwindigkeit und die
Anzahl der Datenpakete, welche aufgrund von erkannten Ubertragungsfehlern wiederholt werden
mussten. Wiederholungen im Promillebereich sind tbrigens normal und véllig problemlos.

TIPP:

Geben Sie dem MS Decoder nach dem erfolgreichen Sound-Update noch einige Sekunden Zeit fur die
Initialisierung seiner CVs.
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3.10 CV Programmieren

Der Dialog ,,CV Programmieren* ist ab Z21 Firmware V1.22 sichtbar.

3.10.1 Programmieren von DCC-Decodern

In diesem Dialog kénnen Sie die CV von Lok- und Schaltartikel-Decodern programmieren — sowohl am
Programmiergleis im DCC Direct CV Modus als auch am Hauptgleis (POM ,Programming on Main®).

4, 721 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe

Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAM | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren

CV Programmieren
ok Adresse CW Mummer Wert
= 1 = 3 = 0x03

bit7..0

Schreiben

CV-Set Programmieren

Datei

Programmiermodus
(®) DCC Direct CV Modus
DCC POM Lok-Decoder
DCC POM Schaltartikel-Decoder
DCC Register Modus
MM '6021 Programmiermodus’

Auswahlen...

CV Nummer  Wert Dezimal WertHex  WertBindr Beschreibung

verbunden mit 192.168.0.111

Hinweis:

Die Eingabedatei ist im
CSV-Format zu
erstellen mit:

Spalte 1=CV-Mummer;
Spalte2 =Wert;
Spalte3=Beschreibung

T

Durch Auswahlen der Option DCC POM Lok-Decoder ist es auch mdéglich, die CV am Hauptgleis (POM)
zu schreiben und sogar auszulesen, wenn RailCom sowohl in der Z21 als auch im RailCom-fahigen
Decoder aktiviert ist (Ublicherweise CV28=3 und CV29 Bit 3=1, siehe auch Decoderanleitung). Bei der

Hauptgleis-Programmierung muss die Adresse des zu

4, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet = CAM | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren

CV Programmieren
Lok Adresse CV Nummer Wert

3 = | = [14 = Ox0E
hit7..0

Lesen Schreiben

CV-Set Programmieren

Datei

programmierenden Decoders angegeben werden.

Programmiermodus
DCC Direct CV Modus
®) DCC POM Lok-Decoder
DCC POM Schaltartikel-Decoder
DCC Register Modus
MM '6021 Programmiermodus’

Auswahlen...

CV Nummer  Wert Dezimal WertHex  WertBindr Beschreibung

verbunden mit 192.168.0.111

Hinweis:

Die Eingabedatei ist im
CSV-Format zu
erstellen mit:

Spalte 1=CV-Mummer;
Spalte2 =wWert;
Spalte3=Beschreibung

A

Einige moderne Schaltartikel-Decoder (Weichendecoder, Signaldecoder) lassen auch eine CV-
Programmierung am Hauptgleis zu (siehe auch Decoder-Anleitung). Die neuesten Weichendecoder
erlauben sogar das Auslesen der CVs am Hauptgleis mittels RailCom. Dazu muss RailCom sowohl in der
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Z21 als auch im RailCom-fahigen Decoder aktiviert sein (z. B. Z21 switch DECODER CV28=6 und CV29
Bit 3=1). Wéhlen Sie zum Programmieren des Weichendecoders die Optionen DCC POM Schaltartikel-
Decoder aus.

Jetzt ist es notwendig, die Adresse des Decoders zu kennen. Die Decoderadresse ist nicht mit der
Weichennummer zu verwechseln. Unter einer Decoderadresse werden namlich bis zu vier verschiedene
Weichen angesprochen. Um fiir Sie die Zuordnung zu visualisieren, werden im Dialog unter der
gewahlten Decoderadresse die entsprechenden Weichennummern automatisch angezeigt.

4, 721 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAM | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren

CV Programmieren

Decoder Adresse CV Nummer
= = = DCC Direct CV Modus

1 25 138
> ~ DCC POM Lok-Decoder
{Weiche 5-8) ® DCC POM SchaltartikelDecoder
- DICC Register Modus
MM '6021 Programmiermodus’

Wert Programmiermodus

Schreiben

CV-Set Programmieren

Datei

Auswéhlen. ..

CV Nummer  Wert Dezimal WertHex  WertBindr Beschreibung
Die Eingabedatei ist im
CSV-Format zu
erstellen mit:
Spalte 1=CV-Mummer;
Spalte2 =Wert;
Spalte3=Beschreibung

verbunden mit 192.168.0.111 ——

Sehr alte DCC Lok-Decoder beherrschen noch keine CV-Programmierung im ,DCC Direct CV Modus*.
Damit Sie auch diese Decoder programmieren kdnnen, gibt es ab Z21 Firmware V1.25 die
Programmierung im sogenannten DCC Register Modus.

4, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet = CAM | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren

CV Programmieren

Lok Adresse Register Wert Programmiermodus
1 = 1 = 10 = oxDA DCC Direct CV Modus
= = = DCC POM Lok-Decoder
bit7..0 DCC POM Schaltartikel-Decoder
Lesen Shreiben @ DCC Register Modus

MM '6021 Programmiermodus’

CV-Set Programmieren

Datei
Auswahlen...
CV Nummer  Wert Dezimal WertHex  WertBindr Beschreibung Hinweis:
Die Eingabedatei ist im
CSV-Format zu
erstellen mit:

Spalte 1=CV-Mummer;
Spalte2 =wWert;
Spalte3=Beschreibung

verbunden mit 192.168.0.111 ———
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3.10.2 Programmieren von MM-Decodern

Ab Z21 Firmware Version V1.23 kénnen Sie durch Auswahlen von MM "6021 Programmiermodus’
sogar modernere Motorola-Decoder programmieren.

4, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet | CAM | R-BUS | multiMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren

CV Programmieren .
Programmiermodus

= DCC Direct CV Modus
= DCC POM Lok-Decoder
bl bit7..0 DCC POM Schaltartikel-Decoder

Register Wert
1 = 1 = |s

0x05

DCC Register Modus
(®) MM '8021 Programmiermodus’

CV-5et Programmieren

Datei

Auswahlen...

Hinweis:

Die Eingabedatei ist im
C5V-Format zu
erstellen mit:
Spalte1=CV-Mummer;
Spalte2=Wert;
Spalte3=Beschreibung

CV Nummer  Wert Dezimal WertHex  WertBindr Beschreibung

verbunden mit 192.168.0.111 E——

Das Programmieren von Motorola-Decodern war allerdings im urspringlichen Motorola-Format nicht
vorgesehen. Daher gibt es zum Programmieren von Motorola-Decodern kein genormtes und
verbindliches Verfahren.

Fur die Programmierung von Motorola-Decodern wurde in der Z21 der spater eingefiihrte, sogenannte
,0021-Programmiermodus” implementiert. Dieser erlaubt das Schreiben von Werten, jedoch nicht das
Auslesen. Ebenso kann der Erfolg der Schreibeoperation nicht automatisch tGberpruft werden.

Dieses Programmierverfahren funktioniert fur viele Decoder von ESU, Zimo und Méarklin, jedoch nicht
zwingend fur alle Decoder. Beispielsweise konnen Motorola-Decoder mit DIP-Schaltern nicht
programmiert werden. Leider liegen uns keine Angaben seitens der Decoder-Hersteller vor, welche ihrer
Decoder dieses Programmierverfahren unterstiitzen und welche nicht.

Der erlaubte Bereich fur CV-Nummer ist 1 bis 79. Manche Decoder akzeptieren nur CV-Werte von 0 bis
80, andere Werte von 0 bis 255. Siehe dazu die jeweilige Decoder-Beschreibung.

Far Multiprotokoll-Decoder wird aufgrund der vielfaltigeren Méglichkeiten unbedingt die DCC CV-
Programmierung empfohlen!
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3.10.3 Programmieren von CV-Sets

Mit der Option CV-Set Programmieren kénnen Sie einfache, oft verwendete Programmiersequenzen
automatisieren. So funktioniert es: Mit jedem einfachen Text-Editor kbnnen Sie eine sogenannte CSV-
Datei erstellen. Jede Zeile entspricht dann einem CV-Schreibkommando und hat folgendes Format:

CV-Nummer ; Wert ; Beschreibung

Geben Sie CV-Nummer und Wert als dezimale Zahlen an. Die Beschreibung ist ein beliebiger Text.
Trennen Sie die Eintrage jeweils durch einen Strichpunkt (Semikolon). Leerzeichen sind erlaubt.
Fortgeschrittene Anwender kdnnen den gewiinschten Wert auch gerne in hexadezimaler Notation

angeben (z. B. 0x1C).

Beispiel zum Aktivieren von RailCom in einem Zimo Decoder:

29 ; 14 ; CV29 bit 3=1: enable RailCom
28 ; 3 ; enable RailCom channel 1 and 2 (data)
| MX_RailCom_On.csv - Editor — O ®
Datei Bearbeiten Format Ansicht Hilfe
29 ; 14 ; CV29 bit 3=1: enable RailCom
28 ; 3 ; enable RailCom channel 1 and 2 (data)
Zeile 3, Spalte 1 100%  Windows (CRLF) UTF-&

Speichern Sie im Editor die Datei mit der Endung *.csv ab. Wahlen Sie danach eben diese Datei im Z21
Maintenance Tool aus.

42 Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe

CV Programmieren

Status | Einstellungen | IP Einstellungen | LocoMet

CAN

R-BUS | multMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren

Lok Adresse CV Nummer Wert Programmiermodus
. SN SENE = s ®) DCC Direct CV Modus
= = DCC POM Lok-Decoder
& & bit7.0 DCC POM Schaltartikel-Decoder
— schraiben DCC Register Modus

MM ‘6021 Programmiermodus’

verbunden mit 192,168.0.111

Durch Betatigen von ,CV-Set Schreiben® wird diese Programmiersequenz in den Lok-Decoder

geschrieben.
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CW¥-5et Programmieren

Datei

|C \DatenMX_RailCom_On.csv | Auswahlen. ..
| gv-SetSchreiben
CV Nummer  Wert Dezimal WertHex  WertBindr Beschreibung TS

Die Eingabedatei ist i

29 14 0x0E  00001110b  CV29 bit 3=1: enable RailCom CE\I’-{I:nogrﬁTai zau tistim
23 3 0x03 00000011b  enable RailCom channel 1and 2 (data) erstellen mit:

Spalte 1=CV-Mummer;
Spalte2=\Wert;
Spalte3=Beschreibung

T
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3.10.4 DCC CV Rechner

Im Hauptmeni kdnnen Sie unter Hilfe den DCC CV Rechner finden. Er dient als Rechen- und Merkhilfe
fur die oft benétigten Konfigurationsvariablen CV#1, CV#17 und CV#18 fiir die Berechnung der
sogenannten langen Lokadresse bis 9999, sowie fir die vielfaltigen Einstellmdglichkeiten in CV#29.

DCC CV Rechner
Fahrzeugdecoder | Zubehérdecoder
Lok Adresse CV#29 (RCN-225)
Lok Adresse Decoder Konfiguration (siehe auch Decoder Betriebsanleitung)

8 = BitD ... Fahrtrichtung: 0 = normal, 1 = invertiert
Kurze Lokadressen e

.. Lichtfunktion FO: 0 = 14 Fahrstufen, 1 = 28/128 Fahrstufen
won 1 bis 99 =

Bit2 ... Freigabe Analogbetrieb: 0 = nur digital, 1 = analog erlauben
CVs berechnen | Bit3 ... RailCom: O = gesperrt, 1 = freigegeben

Bit4 ... Geschwindigkeit: 0 = Dreipunkt gemi3 CV2, CVS, CVE, 1 = Tabelle gemal CV&7 - CVa4
.. Lokadresse: 0 = kurze Adresse in CV1, 1 = lange Adresse in CV17 - CV18

Schliefen

Der DCC CV Rechner richtet sich dabei nach der Norm RCN-225 fir DCC Konfigurationsvariablen. Es
kann allerdings vorkommen, dass ein élterer Fahrzeugdecoder diese Norm nicht zur Ganze erfullt.
Beachten Sie deswegen auch die Betriebsanleitung lhres Decoder, bevor sie die hier berechneten Werte
in lhren Decoder schreiben.
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3.11 Optionen

Im Hauptmeni kdnnen Sie unter Optionen die Sprachumschaltung und eine Auswahl unterschiedlicher
Skins fur die Benutzeroberflache finden.

£, 721 Maintenance Tool

Status @ Deutsch CAM | R-BUS | multMAUS | Firmware Update | Decoder Update | CV Programmieren
Verty Englisch

s I CrarcoDark e

WLANmaus Update

Obsidian
Ruby Graphite

Detector Maonitor... .
Silver

P

Lok Liste... Windows

Lok Fahrpult... Strg+L
Vers| Stellwerk... Strg+S

Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version:
131549 Vi42 21b 0

System

Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleis-Strom: Temperatur:
17,9V 17,5V 0 mA 0 mA 32°C

werbunden mit 192.168.0.111

Daneben gibt es unter Optionen noch weitere Menupunkte, die fur das Einrichten und Testen von
Hardwarekomponenten rund um die Z21 nutzlich sein kdnnen und in den folgenden Abschnitten
beschrieben werden.

3.11.1 Detector Monitor

In diesem Fenster werden alle R-BUS Rickmelder angezeigt.

3 Detector Monitor
R-BUS | CAN | LocoMet
; Modulel ., Modue2 |, Module3 . , Modue4 . , Module5 .

) ) ) ) |l ) ) ) | ) ) ) | ) ) ) | ) ) )

; Module6 - ; Modue7 |, Moduled : ; ModuleS : ; Moduleld

I | (| | I I I

; Moduleii |, Modulei2 .|, Modulei3 ; , Modulei4 |, Modulel5

S [ | (| | I

; Moduel1ld ., Modulel7 .|, Moduleld . , Moduel19 . , Module20 .

NS S | (| | I

Cloze

Ein rotes Feld bedeutet ,belegt‘ und ein griines Feld steht fir ,frei“.
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In den Reitern CAN und LocoNet werden alle im System gefundenen Belegtmelder automatisch
angezeigt.

Detector Monitor

228

RBUS | CAN | LocoMet

Module Address=2  MetID=0xD4B1

1 &
[ NN (S| (S| | S— — —

Falls der verwendetet Belegtmelder und die Lok es zulassen, wird im belegten Feld (rot) auch die per
RailCom ermittelte Lokadresse angzeigt.

32, Detector Monitor
R-BUS | CANM | LocoNet

a0 Input Address 1..8 o
- ! 7 r r ! I I |
g Input Address 9.. 16 .
(| N S| (S| S| S — w—

| Boll Locoet | Report Address: 1017

Mit dem Button ,Poll“ kann der Status der Belegtmelder auch explizit angefordert werden. Bei der ,Report
Address 1017“ handelt es sich um jene Report-Adresse, die zum Beispiel in den Uhlenbrock 63320
Belegtmeldern standardmaRig voreingestellt ist und zur Abfrage dieser Belegtmelder dient. Siehe
Benutzerhandbuch Uhlenbrock 63320.

3.11.2 RailCom Monitor

Im RailCom Monitor kann man eine Ubersicht (iber die Riickmeldungen von RailCom-fahigen
Fahrzeugdecodern sehen.

# RailCom Monitor

Address  Speed Channel 2 usage Received
3 0 Speedi, Qo3 3374

Connected

Neben der Adresse und der Anzahl der empfangenen Pakete werden auch die vom Decoder
gemeldete aktuelle Geschwindigkeit (Speed) sowie seine Empfangsstatistik (QoS, Quality of Service)
angzeigt, falls der Decoder diese Daten auch tatséachlich an die Zentrale sendet.

Die angezeigte Geschwindigkeit sollte theoretisch ,km/h“ entsprechen und kann im Decoder
Ublicherweise mit einem Faktor nachjustiert werden.
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Mit QoS kann ein Decoder seine Zahl fehlerhaft empfangener DCC Pakete pro Gesamtzahl melden. Je
niedriger der Zahlenwert dieser Empfangsstatistik ist, desto besser ist der Empfang im Decoder. Hohere
Werte kdnnen dagegen auf einen schlechten Kontakt hinweisen, z.B. durch verschmutzte Gleise.

Beachten Sie bitte, dass sich die Lokdecoder bezuglich der riickgemeldeten Daten noch immer recht
unterschiedlich verhalten, und einige melden auch gar keine Daten. Teilweise muss man die
Ruckmeldung im Decoder auch erst per CV aktivieren (CV28, CV29, ...). Mehr Information dazu finden
Sie in der Betriebsanleitung zum jeweiligen Decoder oder beim Decoder-Hersteller. Der RailCom Monitor
kann daher nur zu Informations- und Testzwecken dienen. Inwieweit die gemeldeten Werte auch sinnvoll
sind, hangt dagegen vom einzelnen Decoder ab.

3.11.3 Lok Liste

Beschreibung siehe Abschnitt 3.4 LocoNet.

3.11.4 Lok Fahrpult

Wenn Sie Ihre Anderungen an den Decoder-CVs gleich ausprobieren oder einfach nur probeweise eine
Lok uber den PC steuern mdchten, kénnen Sie das Uber das Lok-Fahrpult machen. Es kénnen sogar
mehrere Fahrpulte mit unterschiedlichen Lokadressen gleichzeitig verwendet werden.

Das Lok-Fahrpult wird im Z21 Maintenance Tool Giber das Hauptmeni - Optionen - Lok Fahrpult oder
Uber die Tastenkombination Strg+L gedffnet.

Loco-Address: |3

Speedsteps: | 128

Im Fahrpult kbnnen Sie dann die gewilinschte Lokadresse eingeben. Es besteht aul3erdem die
Maéglichkeit, die eingestellten Fahrstufen (Speedsteps) der Lok zu kontrollieren und zu verandern. Sobald
Sie einen Fahrbefehl oder eine Funktion an die Lok schicken, werden die eingestellten Speedsteps in der
Z21 gespeichert.

Die Lok kann mit der PC-Maus und mit den Tasten R, F, S, G und 0 bis 9 bedient werden. Die
Geschwindigkeit kann tber die Cursortasten geandert werden.

Ab 721 Firmware V1.42 sind hier auch F29 bis F31 verfiigbar. Beachten Sie aber, dass aktuell nur sehr
wenige Fahrzeugdecoder tatséachlich die DCC Befehle fur F29 bis F31 verstehen und ausfihren.
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3.11.5 Stellwerk

Das Fenster Stellwerk dient zum Testen von Magnetartikeln und Signalen, welche an Zubehérdecoder
angeschlossen sind. Dieses Fenster wird im Z21 Maintenance Tool tber das Hauptmeni = Optionen ->
Stellwerk oder tUber die Tastenkombination Strg+S gedffnet.

Stellwerk #1

Basic | DCCext Switch = DCCext Signal
DCC/MM Decoder

-

Mummer

Im Reiter ,Basic* kbnnen Weichen bzw sehr einfache Lichtsignale mit den sogenannten ,Schaltbefehlen
fur einfache Zubehérdecoder” bedient werden, wie es sie seit den Anfangszeiten von DCC gibt, und so
wie man sie auch mit einer multiMAUS schalten kann. ,Rot" steht dabei auch fiir ,abzweigende Weiche*
und ,,Grun“ fur ,gerade Weiche®.

Stellwerk #1

Basic | DCCext Switch | DCCext Signal
10336 switch DECCDER.

Mummer
1

® Rot  Zeit

Grin 5 = [woms] =

Ab Z21 FW Version 1.40 kann im Reiter DCCext Switch der 221 switch DECODER (10836) auch Uber
die Schaltbefehle im neuen ,erweiterten Zubehordecoder Paketformat” angesteuert werden. DCCext
steht dabei fur ,extended DCC*. Dabei kann man nicht nur die Weichenstellung, sondern auch
gleichzeitig die Zeit angeben, wie lange der Magnetantrieb (Spule) eingeschaltet werden soll. Der Wert 0
steht fur ,ausschalten®, und der Wert 127 fur ,dauer-ein“, und beide Werte kbnnen zum Beispiel fur
Beleuchtungen verwendet werden, aber niemals fur nicht-endabgeschaltete Magnetantriebe! ,Rot* steht
auch hier wieder fir ,abzweigende Weiche* und ,Grin*“ fiir ,gerade Weiche*.

ACHTUNG: Achten Sie beim Testen unbedingt darauf, die Spulen Ihrer Weichenantriebe nicht durch eine
zu lange Einschaltdauer zu Gberlasten, wenn diese Antriebe Uiber keine Endabschaltung verfiigen!
Wabhlen Sie die kirzestmdgliche Zeit, mit welcher ein zuverlassiger Schaltbetrieb mdglich ist, und
beginnen Sie im Zweifelsfall mit dem Wert 1, welcher der kiirzest méglichen Einschaltdauer von 100ms
entspricht.
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Stellwerk #1

Basic | DCCext Switch | DCCext Signal
10837 signal DECODER

Mummer
1

Signalbild

I 15 Freie Fahrt :

7]

Ab 721 FW Version 1.40 kann im Reiter DCCext Signal der Z21 signal DECODER (10837) auch Uber
die Schaltbefehle im neuen ,erweiterten Zubehdrdecoder Paketformat® angesteuert werden. Dabei wird in
nur einem Schaltbefehl der gewiinschte Signalbegriff eindeutig Ubertragen. Der dabei giiltige
Wertebereich hangt stark vom konkreten Signal und den verfiigbaren Signalbegriffen ab, tbliche Werte
sind aber zum Beispiel:

0 ... absoluter Haltebegriff

4 ... Fahrt mit Geschwindigkeitsbegrenzung 40 km/h

6 ... Fahrt mit Geschwindigkeitsbegrenzung 60 km/h

16 ... freie Fahrt

65 (0x41) ... Rangieren erlaubt

66 (0x42) ... Dunkelschaltung (z.B. Lichtvorsignale)

69 (0x45) ... Ersatzsignal (erlaubt die Vorbeifahrt)

Den konkreten Wert zum gewulinschten Signalbegriff Ihres Signals finden Sie fur den Z21 signal
DECODER unter https://www.z21.eu/de/produkte/z21-signal-decoder/signaltypen jeweils unter ,DCCext".

DCCext-Schaltbefehle sind ab Z21 Firmware V1.40 verfugbar.
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3.12 smartRail

Das Z21 Maintenance Tool erkennt automatisch, mit welcher Hardware sie verbunden ist.

#, Z21 Maintenance Tool - O X
Datei Optionen Hilfe

Status | Einstellungen | IP Einstellungen | Firmware Update | SmartRail Status | SmartRail Einstellungen | CV Programmieren

Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung,
Hinweis: die Werkseinstellung ist 192.168.0.111

Verbinden Trennen

Versionen

Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version:

104755 V116 SmartRail 2
System

Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleis-Strom: Temperatur:

15,7V 16,7V 20 mA = 36 °C

verbunden mit 192.168.0.111 E——

Neben den bereits vorgestellten Reitern Status, Einstellungen, IP Einstellungen und CV Programmieren
erscheinen im Fall von smartRail noch zwei zuséatzliche Reiter, die nun beschrieben werden.

3.12.1 smartRail Status

%, 721 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | Firmware Update | SmartRail Status | SmartRail Einstellungen | CV Programmisren
Status

Aktueller SmartRail Zustand
Adresse am Touchcontroller: Madus:
3 2/DIG

Um eine optimale Regelung zu erreichen, ist der Geschwindigkeitsbereich der Loks eingeschrénkt.
Hinweis: Sie kiinnen diesen Geschwindigkeitsbereich in den SmartRail-Einstellungen Ihren Bedirfnissen anpassen.

Geschwindigkeitsstufe aktuell:  min [ max {%&):
o] 20 50

Wenn die Adresse der Lok nicht Gber Cv-Register gelesen werden kann, muss die Adresse in einem ‘Lokscan’
ermittelt werden. Dazu wird der zu durchsuchende Bereich schrittweise verkleinert.

Lokscan Fortschritt:

Lokscan Bereich von: 1 bis: 100

Adresse zuweisen

verbunden mit 192.168.0.111

Hier kann der aktuelle Betriebszustand Ihrer smartRail eingelesen werden. Des Weiteren kann der
Touch-Bedienoberflache eine bestimmte Lokadresse zugewiesen werden (nur im Status ,GO*, detto CV
Programmieren).
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3.12.2 smartRail Einstellungen

£ Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | Firmware Update | SmartRail Status | SmartRail Einstellungen | CW Programmieren

Einstellungen

Hinweis: hier kénnen Sie die SmartRail-Einstellungen verandern. Sollten sich die Laufeigenschaften
wverschlechtern, kénnen Sie alle Anderungen durch Betitigen von "Werkseinstellung' gefolgt von
'Schreiben’ wieder Riickgangig machen.

Auslaseschwelle der Touchtasten und des Sliders:

Tasten Empfindlichkeit (%&) Slider Empfindlichkeit {%&) Slider Fahrtrichtung

umgedreht

100%: + = 100%: +
Passen Sie vorsichtig die minimale und maximale Geschwindigkeit ez Laufbands an Ihr Modell an:
Minimum Maximum

100%:
Parameter des Positionsreglers: Empfindlichkeit der Infraroteensoren:
Kp (%) Ki (%)

100 = [0 |= 100 - I R R R
= = = [t} 100%0

Lok-Scanmodus
2-und 3eiter (auto) | = PWM Hochfrequenz (Faulhaber, Maxon, ...) Schneeschleuder Spezialfunktionen

| Lesen | Werkseinstellung Schreiben

verbunden mit 192.168.0.111

Hier kann der Anwender verschiedene Feinjustierungen fur smartRail durchfiihren, z. B. die Touch-
Empfindlichkeit an seine Bedurfnisse anpassen.

Sollten sich die Laufeigenschaften ungewollt verschlechtern, konnen alle Anderungen durch Driicken von
~Werkseinstellungen® gefolgt von ,Schreiben” riickgangig gemacht werden.

Neu ab smartRail Firmware V1.14 sind die Optionen, mit welchen die Belegung des Silders fir die
Fahrtrichtung ,Vorwarts® und ,Rickwarts“ umgedreht sowie der Lok-Scanmodus fir die eigene
Sammlung eingeschrankt werden kann. Dadurch wird der Scan-Vorgang in der Regel etwas schneller,
und es gibt weniger mdgliche Fehlerquellen. Es gibt folgende Einstellungsmdoglichkeiten:

e 2-und 3-Leiter (auto): Es wird versucht, sowohl digitale 3-Leiter-Loks (MM I, DCC) als auch
digitale (DCC) und analoge (PWM) 2-Leiter-Loks automatisch zu erkennen.

Dies ist die Default-Einstellung von smartRail.

e nur 3-Leiter: Der Scan-Vorgang fiir 2-Leiter-Loks wird ausgelassen.

e nur 2-Leiter (DCC, analog): Der Scan-Vorgang fiir 3-Leiter-Loks wird Ubersprungen. Es wird
versucht automatisch zu erkennen, ob sich eine digitale oder analoge 2-Leiter-Lok auf dem
smartRail befindet.

e nur 2-Leiter DCC: Der Scan-Vorgang fur 3-Leiter-Loks und analoge 2-Leiter-Loks wird
Ubersprungen.

e nur 2-Leiter analog: Nach dem Vermessen der Lok-Lange wird sofort in den analogen 2-Leiter-
Modus (PWM) gewechselt.

Analoge Loks werden auf dem smartRail mittels niederfrequenter Pulsweitenmodulation (PWM)
gesteuert. Die niedrige Frequenz ist aufgrund von in den analogen Loks verbauten Entstérkondensatoren
zwingend notwendig. Je nach Modell und Hersteller sind diese Kondensatoren unterschiedlich
dimensioniert und kénnen bei hoher Frequenz zu unnétig hohem Stromverbrauch und starker Erwdrmung
fuhren. Niederfrequente PWM ist allerdings fir Glockenankermotoren (z. B. von Faulhaber, Maxon, ...)
ungeeignet. Damit Sie Ihre hochwertigen, mit Glockenankermotoren ausgerusteten Modelle ebenfalls auf
dem smartRail betreiben kénnen, gibt es hier die neue Option ,PWM Hochfrequenz®. Hinweis: Dieses
Feature befindet sich in der Testphase und wird fur analoge Loks mit konventionellen
Gleichstrommotoren ausdriicklich nicht empfohlen.
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Neu ab smartRail Firmware V1.15 ist die Option ,Schneeschleuder Spezialfunktionen®. Wenn diese
Option aktiviert ist, erfolgt ein erweiterter Lok-Scan zum Erkennen der Beilhack Schneeschleuder. Wird
eine Schneeschleuder erkannt, wird eine spezielle Behandlung der Touch-Funktionstasten FO und F4
aktiviert.

Durch kurzes Driicken von FO wird wie gewohnt die normale Stirnbeleuchtung aktiviert. Durch langes
Dricken von FO wird nach circa zwei Sekunden die Treppenbeleuchtung eingeschaltet. Nach weiteren
zwei Sekunden werden die hinteren roten Warnlichter aktiviert.

Uber F4 wird das Drehen des Aufbaus gestartet. Dies ist nur bei nur bei Fahrstufe 0 méglich. Wahrend

des Drehvorgangs bleibt das Laufband gebremst, um eine unkontrollierte Bewegung aufgrund der
Geometrieanderung des Uberwachten Modells zu unterbinden.

Dokumentenversion 1.17.2 02.06.2022 67/78



Z21 Maintenance Tool Bedienungsanleitung ZE]

4 zLink

Die erstmals mit dem Z21 single BOOSTER eingeflihrte zLink-Schnittstelle erlaubt es unter anderem,
sogar Gerate mit sehr kleinen Microcontrollern wie Weichen- oder Signaldecoder in sein eigenes
Netzwerk zu integrieren. Endgerate mit zLink Schnittstelle sind mit Stand 01/2021.:

10806 721 single BOOSTER

10807 Z21 dual BOOSTER

10836 Z21 switch DECODER

10837 z21 signal DECODER

An diese zLink Schnittstelle des Endgeréts kann der 10838 Z21 pro LINK angeschlossen werden, der als
Gateway zwischen WLAN und zLink fir folgende Zwecke dient:

1. Konfiguration des Endgeréts

2. Firmware Update des Endgerats

3. Steuerung des Endgerats durch WLAN Clients, z.B. zwecks Tests wéahrend der Inbetriebnahme

Alle diese Aufgaben kénnen auch mit dem Z21 Maintenance Tool durchgefihrt werden, indem Sie den
Z21 pro LINK im Client Mode mit demselben WLAN Netzwerk verbinden, in welchem auch lhr PC oder
Laptop mit dem Z21 Maintenance Tool angemeldet ist. Siehe dazu auch die Bedienungsanleitung des
10838 Z21 pro LINK.

Wenn nun alle Gerate im WLAN Netzwerk angemeldet sind und der Z21 pro LINK am gewiinschten
Endgerat wie Booster oder Decoder angeschlossen ist, dann gehen Sie am Z21 pro Link Gber die Tasten
in das Menu ,Wireless® und scrollen Sie runter bis zur Zeile ,IP Address*. Die am Display angezeigte IP-
Adresse hat der Z21 pro LINK vom Router erhalten, und sie kann sich natirlich in lhrem Netzwerk auch
vom hier gezeigten Beispiel unterscheiden, z.B. 192.168.0.103 oder anders.

#, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Einstellungen | IP Einstellungen | Firmware Upg
Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale a
Hinweis: die Werkseinstellung ist 192, 168.0.111

{ 1P-Adresse
‘ 192.168.1.71

Z21 ;. LINK

Versionen

Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version:

System

Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleis-Strom: Temperatur:

nicht verbunden

Geben Sie nun die auf lhrem Z21 pro LINK angezeigte IP Adresse in das Eingabefeld vom 221
Maintenance Tool ein, und driicken Sie danach auf den Button ,Verbinden®.

Das Z21 Maintenance Tool versucht nun das am 10838 Z21 pro LINK angeschlossene Gerét zu
erkennen. Das alles funktioniert ganz ohne DCC Zentrale. Es ist hier also keine Z21 zwingend
notwendig, denn der PC kommuniziert direkt iber WLAN und den Z21 pro LINK mit dem Endgerét.

Fir die Arbeit mit dem Z21 Maintenance Tool wird empfohlen, dass keine weiteren WLAN Clients wie
z.B. die Z21 App mit dem Z21 pro LINK verbunden sind.
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4.1 Z21 single BOOSTER und dual BOOSTER

4.1.1 Status

Wenn der Z21 pro LINK an einem 10806 Z21 single BOOSTER oder 10807 Z21 dual BOOSTER
angesteckt ist, dann wird das erkannte Gerét grafisch dargestellt sowie der Status mit der Firmware
Version des Boosters angezeigt.

# Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Booster Status | Booster Einstellungen | Firmware Update
Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.

Hinweis: die Werkseinstellung ist 192, 168.0,111
_ Z210, BOOSTER

Verbinden Trennen

Versionen

Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version:

153 Vi1l 221 Dual BOOSTER Z
System

Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleis-Strom: Temperatur:

18,1V 17,7v OmaA = JieC

verbunden mit 192,168.1.71 N

Im Reiter Booster Status werden noch mehr Informationen sichtbar.
£, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Booster Status | Booster Einstellungen | Firmware Update

bEnE 17,8V 14,0V

Schattenbf
8 mA 7 mA
(A]

[=2] Eingangssignal OK. Ausgang 1invertiert Ausgang 2 invertiert
[==] CAN Verbindung OK

Konfigurationsmodus

Ubertemperatur Temperatur Sensor 1: Temperatur Sensor 2: Eingangsspannung:
25°C 29°C 18,0V

Poll

werbunden mit 192.168.1.71

Je nach Typ, single oder dual Booster, erscheinen ein oder zwei Panels mit der aktuellen Spannung und
dem Stromverbrauch am jeweiligen Gleisausgang. Die Icons unter den Panels zeigen den Status des
jeweiligen Gleisausgangs an:
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W Gleisausgang ist ausgeschaltet

#, Kurzschluss erkannt

@ Auto Settings Ok: die Vorgaben der Zentrale fiir Gleisspannung und RailCom wurden automatisch
tber CAN vom Booster ibernommen

8 Bremsgenerator-Modus aktiv

—* RailCom-Cutout aktiv: die RailCom-Liicke wird vom Booster im Gleissignal erzeugt

= RailCom-Cutout aktiv + RailCom-Daten eines Lokdecoders werden im Booster empfangen

AuRerdem werden noch weitere Status-Informationen zum DCC-Eingangssignal, CAN-Bus, Modus sowie
die Betriebstemperaturen im Booster angezeigt.

Beim Z21 single BOOSTER entfallen naturlich jeweils die Anzeigen zum zweiten Gleisausgang.

Mit einem Klick auf die Panels lassen sich ab Booster Firmware V1.11 die dazugehérende
Gleisausgénge einzeln aus- und wieder einschalten (Booster Management). Mit den Buttons STOP und
GO kdnnen Sie alle Gleisausgénge des Boosters gemeinsam aus- und wieder einschalten. Das
Einschalten kann selbstversténdlich nur dann erfolgreich sein, wenn am Booster auch ein gultiges DCC-
Eingangssignal von der Zentrale anliegt.

4.1.2 Einstellungen

Im Reiter Booster Einstellungen finden Sie alle Optionen, die Sie an lhrem Booster konfigurieren
kdnnen.

4 Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Booster Status | Booster Einstellungen | Firmware Update

Gleisausgang 1

__ Gleis-Spannung & RailCom:
|#2] Worgaben automatisch iber CAN 18000
von der Zentrale dbernehmen —
lZJ RailCom Kanal 2 an Zentrale weiterleiten (CAM)
Kurzschlusserkennung Auto-Invertierung
DCC Bremsgenerator aktivieren

0 000 00000 g el 00 0 0000 0 [ZJKurzsmlussanZenh'alemelden
normal 20 schnell schnell 20 langsam Auto-Invertierung aktivieren

Gleizausgang 2

Gleis-Spannung & RailCom: Gleis-Spannung [my] -
Vorgaben automatisch (ber CAN - ¥ RailCom aktivieran

von der Zentrale dbernehmen 14000 >

lZJ RailCom Kanal 2 an Zentrale weiterleiten (CAN)
Kurzschlusserkennung Auto-Invertierung
DCC Bremsgenerator aktivieren

0 000 00000 g el 00 0 0000 0 [ZJKurzsmlussanZenh'alemelden

normal 20 schnell schnell 20 langsam Auto-Invertierung aktivieren

MName
Lesen Schrei Schattenbf Default Werte

wverbunden mit 192.168.1.71 ——

Die einzelnen Einstellungsmoglichkeiten wurden bereits im Abschnitt 3.5.2.1 Roco 10806 und 10807
Booster-Setup erklart, siehe ebenda. Mit dem Button ,Default Werte* werden die Eingabefelder mit der
Werkseinstellung ausgefillt, die sie dann mit dem Button ,Schreiben® in den Booster Ubertragen kénnen.

Im Eingabefeld ,Name*® kénnen Sie in Ihrem Booster einen Namen (Freitext mit bis zu 16 Zeichen)
speichern, um spéater das Gerét wieder einmal identifizieren zu kénnen.

4.1.3 Firmware Update
Im Reiter Firmware Update kénnen Sie ggf. die Firmware Ihres Boosters aktualisieren.
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4.2 721 switch DECODER

4.2.1 Status

Wenn der Z21 pro LINK an einem 10836 Z21 switch DECODER angesteckt ist, dann wird das erkannte
Gerat grafisch dargestellt sowie der Status mit der Firmware Version des Decoders angezeigt.

£, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Decoder Status | Decoder Einstellungen | Firmware Update | CV Programmieren
Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.
Hinweis: die Werkseinstellung ist 192.168.0.111

Trennen

Versionen

Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version:
2005 V110 Z21switch DECODER. 1

System

Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleiz-Strom: Temperatur:
= 3,3V 51mA =

nicht verbunden

Im Reiter Decoder Status werden noch mehr Details sichtbar.

£, 721 Maintenance Tool
Datei Opticnen Hilfe

Status | Decoder Status | Decoder Einstellungen | Firmware Update | CV Programmizren
Ein- und Ausgange

[=®] Eingangssignal DCC
Konfigurationsmodus
Kurzschluss

Strom: 52 mA

Impulshetrieh [ : ; L= [E] Dauerbetrieb mit Ein-
! : b und Ausblenden

Impulsbetrieb [ . ! [ Dauerbetrieb

Impulsbetrieb g I (o] Wechselblinker mit Ein-
= und Ausblenden

Impulsbetrieb [ = | | [=1] Wechselblinker

Adressierung

Ausgang 1 bis 4: Adressierungs-Modus: Ausgang 5 bis 8:
Weiche 1-4 Roco Weiche 5-8

nicht verbunden

Neben Kontrollanzeigen fur das Eingangssignal, Konfigurationsmodus, Kurzschluss und Strom werden
der Betriebsmodus und Status von jedem der 8 Ausgangspaare angezeigt. Rot bzw. Griin stehen dabei
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jeweils fur Ausgang A bzw. B. Eine helle Farbe bedeutet ,ein®, eine dunkle Farbe ,aus“. Ausgange, die
seit dem Einschalten des Decoders noch nie geschaltet worden sind, werden grau dargestelit.

4.2.2 Schalten

Sie kdnnen die Ausgange flr Testzwecke sogar ohne DCC Zentrale schalten. Verwenden Sie dazu das
LStellwerk®, welches im Abschnitt 3.11.5 Stellwerk beschrieben wird, und das uber Meni Optionen —
Stellwerk oder Uber die Tastenkombination Strg+S getffnet werden kann.

Datei Optionen Hilfe
Status | Decoder Status | Decoder Einstellungen | Firmwaliaidait

Ein- und Ausgange Basic | DCCext Switch | DCCext Signal

] ) 10836 switch DECODEI
[B9] Eingangssignal DCC

Konfigurationsmodus
Kurzschluss
Strom: 51 mA

MNummer

@® Rot  Zeit

Griin |4 = [w00ms] =

Impulsbetrieb [ trieb mit Ein-

Impulsbetrich [
Impulsbetrieb [=H]

Impulsbetrich 5]

Adressierung

Ausgang 1 bis 4: Adressierungs-Modus: Ausgang 5 bis 8:
Weiche 1-4 Roco Weiche 5-8
werbunden mit 192.168.1.71 E—

4.2.3 Einstellungen
Im Reiter Decoder Einstellungen kann der Decoder konfiguriert werden.

£, Z21 Maintenance Tool
Datei Optionen Hilfe
Status | Decoder Status | Decoder Einstellungen | Firmware Update | CV Programmieren
Allgemein

Adresse 1: Adressierung: Fade-In [ms]
1 = Weiche 1-4 Roco = [ railcom 100 =
Adresse 2: MName: Fade-Cut [ms]
] : Weiche 5 - 8 {auto) W13 SBf Ost 200

-

-

Ausgang 1bis 8
MNr. Betriebsmodus Zeit [ms] min Dimmen max Initialisierung Invers
500 T —
500
500
500
500
500
500
500

: Impulsbetrieb Inv

: Impulsbetrieb Inv
: Impulsbetrieb Inv
: Impulsbetrieb

: Wechselblinker

: Wechselblinker mit Ein- und Ausblenden

: Dauerbetrieb

Inv
Inw

Inv

1
2
3
q
5
[
7
8

TR TN T RN )
LR LRI RN ] )

LN CNOE N E R

: Dauerbetrieb mit Ein- und Ausblenden

Schreiben Decoder Reset...

wverbunden mit 192.168.1.71 ——
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Hier kdnnen ganz ohne komplizierte CV-Tabellen die erste und zweite Decoder-Adresse, sowie der
Adressierungs-Modus, RailCom und die Zeiten fur das sanfte Ein- und Ausblenden eingestellt werden.

Neben den beiden Decoder-Adressen werden die dazu gehdérenden Weichennummern angezeigt, mit
denen die einzelnen Ausgangspaare z.B. mit der multiMAUS umgeschaltet werden kénnen.

Fur jedes Ausgangspaar kann der Betriebsmodus, ggf. die Einschaltdauer, ein Dimm-Wert fiir
Beleuchtungen und die Einschalt-Initialisierung individuell konfiguriert werden. Nahere Beschreibungen
zu den mdoglichen Werten finden Sie in der Betriebsanleitung zum 10836 Z21 switch DECODER.
Verwenden Sie das Dimmen der Ausgange nur fiir Beleuchtungen und nicht bei Magnetantrieben.

Im Eingabefeld ,Name*® kénnen Sie in Ihrem Decoder einen Namen (Freitext mit bis zu 16 Zeichen) als
Merkhilfe hinterlegen. Damit kénnen Sie spater einmal den Decoder leichter identifizieren.

Mit dem Button ,Decoder Reset kdnnen Sie den Decoder auf seine Werkseinstellung zurticksetzen.

4.2.4 Firmware Update
Im Reiter Firmware Update kénnen Sie ggf. die Firmware Ihres Decoders aktualisieren.

4.25 CV Programmieren

Falls Sie den Decoder lieber Uber CV konfigurieren méchten, dann kénnen Sie das im Reiter CV
Programmieren machen.

£ Z21 Maintenance Tool

Datei Opticnen Hilfe
Status | Decoder Status | Decoder Einstellungen | Firmware Update | CVY Programmieren

CV Programmieren

Decoder Adresse CV Nummer Wert Programmiermodus
1 ~ - < oxAL DCC Direct CV Maodus

= = == = DCC POM Lok-Decoder
{Weiche 1-4) w2 bit7..0 ® DCC POM Schaltartikel-Decoder

| Lesen | Schreiben

CV-Set Programmisren

Datei

Auswahlen...

Hinweis:

Die Eingabedatei ist im
CSV-Format zu
erstellen mit:

Spalte 1=CV-Mummer;
Spalte2=Wert;

Spalte 3=Beschreibung

CV Mummer  Wert Dezimal WertHex  WertBindr Beschreibung

werbunden mit 192.168,1.71 T

Auch diese CV-Programmierbefehle werden vom Z21 pro LINK dber die zLink Schnittstelle direkt an den
Decoder weitergeleitet. Das heil3t, sogar hier ist ebenfalls keine DCC Zentrale notwendig. Die
entsprechende CV-Tabelle finden Sie in der Betriebsanleitung zum 10836 Z21 switch DECODER.
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4.3 721 signal DECODER

4.3.1 Status

Wenn der Z21 pro LINK an einem 10837 Z21 signal DECODER angesteckt ist, dann wird das erkannte
Gerat wie ublich grafisch dargestellt sowie der Status mit der Firmware Version des Decoders angezeigt.

£, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Decoder Status | Decoder Einstellungen | Firmware Update | CV Programmieren
Verbindung

Geben Sie hier die aktuelle IP-Adresse der Zentrale an und aktivieren Sie die Verbindung.
Hinweis: die Werkseinstellung ist 192, 168.0.111

Trennen

Versionen

Seriennummer: Firmware Version: Hardware Typ: Hardware Version:
5 Vi1l Z21signal DECODER. 2

System

Eingangsspannung: Interne Spannung: Hauptgleis-Strom: Proggleis-Strom: Temperatur:
17,2V = = =

verbunden mit 192.168.1.71

Im Reiter Decoder Status werden noch mehr Details sichtbar.

#£, Z21 Maintenance Tool
Datei Optionen Hilfe
Status | Decoder Status | Decoder Einstellungen | Firmware Update | CV Programmieren

Ein-und Ausginge

[B9| Eingangssignal DCC
Konfigurationsmodus
Kurzschluss
Spannung: 17,2V

g B , R
R
E DE Bzhniibergang

Biil [ gesichert

DE Ks Hauptsignal DE Ks Vorsignal
Ks1+Z53w+753 Ks1+Zs3w

Adressierung

Erste Signaladressze: Adressierungs-Modus: Anzahl Signale:
1 Roco 3

wverbunden mit 192.168.1.71

Neben Kontrollanzeigen zum Eingangssignal, Konfigurationsmodus, Kurzschluss und zur Spannung
werden jeweils der eingestellte Signaltyp und der aktuelle Signalbegriff angezeigt. Jeder aktive Ausgang
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wird zusétzlich auch noch in der Grafik des Signaldecoder farblich markiert, wobei ein ,Stern fir einen
blinkenden Ausgang steht.

VergréRern Sie das Fenster der Anwendung, um noch mehr Details auf den Signalschirmen erkennen zu
kdnnen.

£, Z21 Maintenance Tool

Datei Optienen Hilfe

Status | Decoder Status | Decoder Einstellungen | Firmware Update | CV Programmieren
Ein- und Ausgange

[B9] Eingangssignal DCC
Konfigurationsmodus
Kurzechluss
Spannung: 17,2V

J

o

6] L6]

o

3]

e o
2 9

a9

DB Ks Haupdsignal

DE Ks Vorsignal
Ks1+Zs3v+7s3 Ks1+Zs3w

DE Bashniibergang
Biil [ gesichert

3,

Adressierung

Eine kleine Ziffer bei den ,Lampen® im Signalschirm zeigt die Reihenfolge an, an welcher Klemme des
Signaldecoders die LEDs jeweils anzuschliel3en sind.
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4.3.2 Schalten

Sie kdnnen die Signalbegriffe fiir Testzwecke sogar ohne DCC Zentrale schalten. Verwenden Sie dazu
das ,Stellwerk®, welches im Abschnitt 3.11.5 Stellwerk beschrieben wird und tber Meni Optionen —
Stellwerk oder Uber die Tastenkombination Strg+S geéffnet werden kann.

£, 721 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe

Status | Decoder Status | Decoder Einstellungen | Firm|
Ein- und Ausgange Basic | DCCext Switch | DCCext Signal
10837 signal DECCDE]

[HH] Eingangssignal DCC
Konfigurationsmodus
Kurzschluss
Spannung: 17,3V

Signalbild
E D :

Murnmer

DE Ks Haupisignal DE Ks Vorsignal
Hpd Ks1+Zs3v

Adressierung

Erste Signaladresse: Adressierungs-Modus: Anzahl Signale:
1 Roco 3

verbunden mit 192.168.1.71

Den konkreten DCCext-Wert zum gewtiinschten Signalbild Ihres Signals finden Sie fur den Z21 signal
DECODER unter https://www.z21.eu/de/produkte/z21-signal-decoder/signaltypen.

Noch komfortabler kann man ein Signal Uber einem Klick mit der rechten Maustaste auf die Signalgrafik
schalten.

£ Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Decoder Status | Decoder Einstellungen | Firmware Update | CV Programmieren

Ein- und Ausgénge

[=m] Eingangssignal DCC
Konfigurationsmodus
Kurzschluss
Spannung: 17,1V

BAA

DCCext 000 (0x00) : "BG0 / S016b / Grundstellung”
DCCext 001 ((x01) : "Vorleuchtzeit gelb”

DCCext 254 (0xFE) : "Schranke schliefen”

DCCext 016 (0x10) : "Bl / gesichert”

DCCext 033 ((x21) : "5016b Vorleuchtzeit gelb”

DCCext 254 (IxFE) : "So16a Schranke schlieBen"
DE Ks Hauptsignal

Kel+Z<Iv-+7<3 DCCext 048 ((x30) : "So16a Wegdbergang ist gesichert”
Adressierung K 002 (0x02 3 T
Erste Signaladresse: Adressierungs-Modus: Anzahl Signale:
i Roco 3
verbunden mit 192.168.1.71 O
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Klicken Sie mit der rechten Maustaste in das Feld mit den Signalgrafiken. Dadurch wird ein Popup-Menu
sichtbar, in welchem Sie einen neuen Signalbegriff einfach auswahlen und schalten kénnen. Neben dem
Namen jedes Signalbegriffs ist zusatzlich jeweils links auch jener Wert zu sehen, mit welchem dieser
Signalbegriff mittels ,,erweiterten Zubehdrdecoder Paketformat® geschaltet werden kénnte. DCCext steht
dabei fur ,extended DCC*. Mehr Informationen zum Thema ,DCCext* finden Sie in der
Betriebsanleitung zum 10837 Z21 signal DECODER. Die Angabe erfolgt sowohl im dezimalen Format,
als auch in Klammer im hexadezimalen Format fir den fortgeschrittenen Anwender. Mit diesem Popup-
Menu kdnnen Sie auch ohne ,Nachschlagewerk® die verschiedenen Signale auf sehr einfache Art und
Weise kennenlernen und ausprobieren, oder Ihr neues Signal auf korrekte Funktion testen.

4.3.3 Einstellungen
Im Reiter Decoder Einstellungen kann der Decoder konfiguriert werden.

4 Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Decoder Status | Decoder Einstellungen | Firmware Update | CV Programmieren
Allgemein
1. Adresse: Adressierung:
1 : Signaladresse = 1 Roco = EJ RailCom
Anzahl Signale: Name:
3 = AT Hbf West
Signale
Nr. Signalkonfiguration Initialisierung
1 0xDB: DB Ks Hauptsignal = letzten Zustand wiederherstellen (EEPROM) | | Ausgang Al...A8
2 0xDC: DB Ks Vorsignal = letzten Zustand wiederherstellen (EEFROM) | & | Ausgang B1...B4
3 0xD%: DB Bahniibergang = letzten Zustand wiederherstellen (EEPROM) = | Ausgang B5...B8
4
| Lesen | Schreiben Decoder Reset...
verbunden mit 192.168.1.71

Hier kdnnen ganz ohne CV-Tabellen die erste Decoder-Adresse, die Anzahl der Signale, der
Adressierungs-Modus und RailCom konfiguriert werden. Neben der Decoder-Adresse wird die dazu
gehdrenden erste Signaladresse angezeigt, ab welcher die Signale zum Beispiel mit einer multiMAUS
oder mit der Z21 App geschaltet werden kdnnen.

Fur jedes Signal kann eine von zahlreichen vorgefertigten Signalkonfigurationen sowie eine Einschalt-
Initialisierung individuell eingestellt werden. StandardmaRig ist es so konfiguriert, dass beim Einschalten
des Decoders jener Signalbegriff wiederhergestellt wird, der zuletzt vor dem Ausschalten gezeigt worden
ist. Sie kénnen hier aber auch einen ganz bestimmten Signalbegriff auswéhlen, der beim Einschalten des
Decoders angezeigt werden soll.

Neben jeder aktiven Signalkonfiguration wird - abh&ngig von der eingestellten Anzahl der Signale -
angezeigt, an welchen Klemmenblock des Decoders das jeweilige Signal angeschlossen werden kann.

Mehr Informationen zu Decoder- und Signaladressen, Signalkonfiguration sowie zum Thema ,DCCext"
finden Sie in der Betriebsanleitung zum 10837 Z21 sighal DECODER. Noch mehr Details tber die
vorgefertigten Signalkonfigurationen finden Sie online unter https://www.z21.eu/de/produkte/z21-signal-
decoder/signaltypen.

Im Eingabefeld ,Name*® kénnen Sie in Ihrem Decoder einen Namen (Freitext mit bis zu 16 Zeichen) als
Merkhilfe hinterlegen. Damit kénnen Sie spater einmal das Geréat und die dazu gehdrenden Signale
leichter identifizieren.

Mit dem Button ,Decoder Reset kénnen Sie den Decoder auf seine Werkseinstellung zuricksetzen.
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4.3.4 Firmware Update

Im Reiter Firmware Update kénnen Sie ggf. die Firmware und die Ressourcen lhres Decoders
aktualisieren. Bei den Ressourcen handelt es sich um die vorgefertigten Signalkonfigurationen, die lhnen
zur Auswahl bereitstehen.

#, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Decoder Status | Decoder Einstellungen | Firmware Update | CV Programmieren

Update auf Decoder Firmware V1,11

Log

Initializing

Calculating firmware

Verifying firmware

Calculating datas

Verifying datas

Synchronization not necessary

Resource Update: verifying signal configurations. ..
Resource Update: 46 configurations verified.
Resource Update: initializing signals...
Resource Update: Done

verbunden mit 192.168.1.71

4.3.5 CV Programmieren

Falls Sie den Decoder lieber Uber CV konfigurieren méchten, dann kénnen Sie das im Reiter CV
Programmieren machen.

#, Z21 Maintenance Tool

Datei Optionen Hilfe
Status | Decoder Status | Decoder Einstellungen | Firmware Update | CV Programmieren

CV Programmieren
Lok Adresse CV Nummer Wert
. : a : 161 : OxAl

Programmiermodus
® DCC Direct CV Modus
DCC POM Lok-Decoder
= = (& bit7..0 DCC POM Schaltartikel-Decoder

Lesen Schreiben

CV-Set Programmieren

Datei

CV Mummer  Wert Dezimal WertHex  WertBindr Beschreibung
Die Eingabedatei ist im
C5V-Format zu
erstellen mit:
Spalte 1=CV-Mummer;
Spalte2=\Wert;
Spalte3=Beschreibung

verbunden mit 192.168.1.71

Alle CV-Programmierbefehle werden vom Z21 pro LINK ebenfalls Giber die zLink Schnittstelle direkt an
den Decoder weitergeleitet. Das heif3t, sogar hier ist keine DCC Zentrale notwendig. Die entsprechende
CV-Tabelle finden Sie in der Betriebsanleitung zum 10837 Z21 signal DECODER.
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